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Zawartosc

Gdy przemiennik zostanie zasilony, elementy mocy i niektore elementy
sterowania sa dotaczone do linii zasilajgcej. Dotykanie ich jest nadzwyczaj
niebezpieczne. Pokrywa przemiennika musi by¢ zamknieta.

W zasadzie, zasilanie przemiennika powinno by¢ odiaczone przez rozpoczeciem
dziatania, zarowno na elektrycznych, jak i mechanicznych czesciach instalacji
lub maszyny.

Po wylaczeniu Altivara, gdy wyswietlacz catkowicie zgasnie, nalezy odczekat 10
min. przez rozpoczeciem pracy na wyposazeniu. Jest to czas wymagany do
roztadowania kondensatorow.

Silnik moze zostac zatrzymany przez wstrzymanie polecen startu lub zadawania
predkosci, a przemiennik pozostanie zasilony. Jezeli bezpieczenstwo obstugi
wymaga zapobiegania niespodziewanym uruchomieniom, elektroniczna blokada
systemu nie jest wystarczajaca: przygotuj wytaczanie obwodow mocy.

Przemiennik jest wyposazony w urzgdzenia bezpieczenstwa, ktore w przypadku
btedu moga wytaczyc przemiennik i w konsekwencji takze silnik. Silnik moze byé
takze zatrzymany przez blokade mechaniczng. W koncu, wahania napiecia,
zwlaszcza awarie zasilania, moga takze by¢ przyczyna zatrzymania.

Jezeli przyczyna zatrzymania zniknie, istnieje ryzyko restartu, ktore moze narazic
na nlebezpleczenstwo niektore maszyny lub instalacje, zwilaszcza podlegajace
przepisom bezpieczenstwa.

W tym przypadku uzytkownik powinien przedsiewzigt srodki zabezpieczajace
przeciwko restartowi, w szczegolnosci stosujac wytgczanie zasilania
przemiennika po wykryclu niskiej predkosci, jezeli silnik wykona
nieprzewidziane zatrzymanie.

Przemiennik powinien by¢ instalowany i konfigurowany zgodnie z normami
miedzynarodowymi i krajowymi. Odpowiedzialnymi za dostosowanie urzadzenia
sg integratorzy systemow, ktory musza przestrzegac dyrektywy EMC, miedzy
innymi w Unii Europejskiej.

Aby spelnic podstawowe wymagania dyrektywy EMC muszg byc zastosowane
specyfikacje zawarte w tej dokumentacji.

Altivar 31 musi by¢c rozwazany jako element sktadowy: nie jest to maszyna, ani
urzadzenie gotowe do uzycia zgodnie z dyrektywami europejskimi (dyrektywa
maszynowa i dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej). Za spetnienie
tych standardow jest odpowiedzialny uzytkownik koncowy.

Przemiennik nie moze byc¢ stosowany jako urzadzenie bezpleczenstwa dia
maszyn stwarzajacych potencjalne ryzyko zniszczenia materiatu lub zranienia
obstugi (np. wyposazenle dzwigowe). W takich aplikacjach sprawdzenie
nadpredkosci i upewnienie sie, ze trajektoria pozostaje pod ciggtg kontrolg musi
byc wykonywane przez oddzielne urzadzenia, niezalezne od przemiennika.

Produkty i wyposazenie opisane w tej dokumentacji moga by¢ zmieniane
i modyfikowane wielokrotnie zarowno z technicznego punktu widzenia, jak
i sposobu obstugi. Opis ich nie moze byc w zaden sposob uwazany jako kontrakt.




Etapy konfigurowania przemiennika

1 - Dostawa przemiennika

- Sprawdz, czy referencja przemiennika wydrukowana na etykiecie jest identyczna z umieszczong w liscie wysytkowym zamowienia.
+ Wyjmij Altivar 31 z opakowania i sprawdz czy nie zostat uszkodzony w czasie transportu.

2 - Sprawdz, czy napiecie sieci jest kompatybilne z zakresem napiec zasilania przemiennika
(zobacz Instrukcje Uzytkowania ATV 31)

& - Przemiennik moze zostat uszkodzony, jezeli napigcie sieci nie jest kompatybilne.

3 - Zamontuj przemiennik
4 - Podiacz kolejno do przemiennika:

+ Napiecie sieci, upewniajac sie, ze:
- jest kompatybilne z zakresem napigcia przemiennika
- jest wytaczone
« Silnik, upewniajac sie, ze jego potaczenie odpowiada napieciu sieci
+ Sterowanie przez wejscia cyfrowe
+ Zadawanie predkosci przez wejscia cyfrowe lub analogowe

5 - Zalacz przemiennik, bez podawania rozkazu uruchomienia
6 - Skonfiguruj nastepnie:
Czestotliwos¢ znamionowg (bFr) silnika, jezeli jest inna niz 50 Hz.

7 - Skonfiguruj nastepnie w menu drC-:
Parametry silnika, jezeli konfiguracja fabryczna przemiennika nie jest odpowiednia.

8 - Skonfiguruj nastepnie w menu I-O-, CtL i FUn:

Funkcje aplikacyjne (jezeli konfiguracja fabryczna przemiennika nie jest odpowiednia), np. tryb sterowania: 3-przewodowe lub 2-
przewodowe z wykrywaniem zbocza, lub 2-przewodowe z wykrywaniem poziomu, lub 2-przewodowe z wykrywaniem poziomu i priorytetem
kierunku naprzod, lub sterowanie lokalne dla ATV31--A.

& Uzytkownik musi upewnic sie, ze funkcje zaprogramowane sa kompatybilne z zastosowanym schematem podtaczen.

9 - Nastepnie ustaw w menu SEt-:

- Parametry ACC (przyspieszanie) i dEC (zwalnianie)
- Parametry LSP (Predkosc¢ niska, gdy zadana wynosi zero) i HSP (Predkos¢ wysoka, gdy zadana jest maksymalna)
- Parametr ItH (Zabezpieczenie cieplne silnika)

10 - Uruchom przemiennik

Zalecenia praktyczne

+ Przygotowanie do programowania, przemiennika moze by¢ wykonane przez wypetnienie tabel konfiguracji i nastaw (zobacz strona 70),
w szczegolnosci, gdy konfiguracja fabryczna musi zmieniona.

- Zawsze jest mozliwos¢ powrotu do nastaw fabrycznych za pomocg parametru FCS w menu drC-, I-O-, CtL- i FUn- (ustaw Inl, aby
aktywowac funkcje, zobacz strony 22, 25, 36 lub 59).

+ Auto-strojenie, ktore jest wykonywane za pomoca menu drC-, moze by¢ zastosowane do optymalizacji osiagow takich, jak dokladnosc
i czas odpowiedzi. Auto-strojenie mierzy rezystancje stojana w celu optymalizacji algorytmu sterowania.




Konfiguracja fabryczna

Nastawy fabryczne

Altivar 31 jest fabrycznie ustawiony dla wiekszos$ci typowych warunkow pracy:

Wyswietlanie: Gotowos¢ przemiennika (rdY) z silnikiem zatrzymanym i czestotliwos¢ silnika z silnikiem dziatajgcym
Czestotliwost silnika (bFr): 50 Hz

Aplikacja statomomentowa z bezczujnikowym sterowaniem wektora strumienia (UFt = n)

Normalny tryb zatrzymania na rampie zwalniania (Stt = rMP)

Tryb zatrzymania w przypadku btedu: Zatrzymanie wybiegiem

Rampy liniowe (ACC, dEC): 3 s

Niska predkos¢ (LSP): 0 Hz

Wysoka predkosc (HSP): 50 Hz

Prad cieplny silnika (ItH) = znamionowy prad silnika (wartos¢ zalezna od zakresu przemiennika)

Wstrzykiwany prad hamowana do zatrzymania (SdC) = 0,7 x znamionowy prad przemiennika, przez 5 s
Automatyczne dostosowanie rampy zwalniania w przypadku przepigcia przy hamowaniu

Bez automatycznego restartu po btedzie

Czestotliwosc przetaczania 4 kHz

Wejscia cyfrowe:

LI1, LI2 (2 kierunki dziatania): sterowanie 2-przewodowez z wykrywaniem zbocza, LI1 = naprzdd, LI2 = wstecz, nieaktywne w
przemiennikach ATV 31eeeeeeA (nieprzypisane)

LI3, LI4: 4 predkosci ustalone (predkost 1 = predkos¢ zadana lub LSP, predkosc 2 = 10 Hz, predkos¢ 3 = 15 Hz, predkos¢ 4 = 20 Hz).
LI5, LI6: Nieaktywne (nieprzypisane)

Wejscia analogowe:

Al1: Predkos¢ zadana 0-10 V, nieaktywne w ATV 31eeeeeeA (nieprzypisane)

Al2: Wejscie 0-10V sumowania predkosci zadanej

Al3: 4-20 mA nieaktywne (nieprzypisane)

Przekaznik R1: Zestyk otwarty w przypadku btedu (lub przemiennik wytaczony)

Przekaznik R2: Nieaktywny (nieprzypisany)

Wyjscie analogowe AOC: 0-20 mA nieaktywne (nieprzypisane)

Gama ATV 3leeeeeeA

Opuszczajac fabryke, przemienniki ATV 31eeee0eA sa ustawione z aktywnym sterowaniem lokalnym: przyciski RUN, STOP i potencjometr
przemiennika sg aktywne. Wejscia cyfrowe LI1 i LI2 oraz wejscie analogowe Al1 sg nieaktywne (nieprzypisane).

Jezeli powyzsze wartosci sg kompatybilne z aplikacja, przemiennik moze by¢ uzywany bez zmian nastaw.




Zabezpieczenie cieplne przemiennika

Zabezpieczenie cieplne przemiennika

Funkcije:

Zabezpieczenie cieplne za pomoca czujnika PTC zamontowanego na radiatorze lub zintegrowanego z modutem mocy.

Posrednie zabezpieczenie przecigzeniowe przemiennika przez wyzwalanie go w przypadku przetezen. Typowe punkty wyzwalania:
- Prad silnika = 185% pradu znamionowego przemiennika: 2 s
- Prad silnika = 150% pradu znamionowego przemiennika: 60 s

Czas
(s) 5000

3000

1000 1

200

160

100

60 7

Prad silnika / In przemiennika

Wentylacja przemiennika

Wentylator uruchamia sie, gdy przemiennik zostanie zataczony, a nastepnie zatrzymuije sig po 10 s, jezeli nie zostanie wystane polecenie RUN.
Wentylator jest automatycznie zasilany, gdy przemiennik zostanie uruchomiony (kierunek pracy + zadana). Zatrzymuije sie po kilku sekundach od
zatrzymania przemiennika (predkosc silnika < 0,2 Hz i zakonczone wstrzykiwania hamujace).




Funkcje podstawowe

Zabezpieczenie cieplne silnika

Function:

Zabezpieczenie cieplne przez wyliczanie I2t.
Zabezpieczenie bierze pod uwage silniki z chtodzeniem wtasnym.

A Uwaga: Pamie¢ stanu cieplnego silnika jest kasowana po odtaczeniu przemiennika.

Czas wyzwalania
w sekundach
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Ustawianie — zalecenia wstepne

Przed zataczeniem i konfigurowaniem przemiennika

- Sprawdz, czy napiecie sieci jest kompatybilne z zakresem napie¢ zasilania przemiennika (zobacz strone 3 i 4 Instrukcji
A Uzytkowania ATV 31). Przemiennik moze zosta¢ zniszczony, jesli napiecie sieci jest nieodpowiednie.
- Upewnij sie, ze wejscia cyfrowe sa wytaczone (stan 0), aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi. W innym
przypadku, wejscie przypisane do polecenia uruchamiania, moze by¢ przyczyna natychmiastowego rozruchu po
opuszczeniu menu konfiguracyjnych.

Moc taczona przez stycznik liniowy

- Unikaj czestego taczenia stycznika liniowego (przedwczesne starzenie si¢ kondensatorow filtra). Do sterowania
A przemiennikiem zastosuj wejscia LI1 do LI6.
- Instrukcje te maja szczegolne znaczenie dla cykli < 60 s, w przeciwnym razie rezystor obcigzenia moze zostac
zniszczony.

Nastawy uzytkownika i rozszerzenie funkcji

Jezeli jest to potrzebne, wyswietlacz i przyciski moga by¢ uzyte do modyfikacji nastaw i do rozszerzenia funkcji opisanych na nastepnych
stronach. Jest bardzo tatwy powrdt do ustawien fabrycznych za pomocg parametru FCS w menu drC-, I-O, CtL- i FUn- (ustaw Inl do
aktywacji funkciji, zobacz strony 22, 25, 36 lub 59).

Sa trzy typy parametrow:

- Wyswietlanie: Wartosci wyswietlane przez przemiennik

- Nastawy: Mogg by¢ zmieniane podczas pracy lub zatrzymania silnika

- Konfiguracja: Moze by¢ modyfikowana tylko przy zatrzymanym i niehamowanym silniku. Moze by¢ wyswietlana podczas pracy silnika.

- Upewnij sig, czy zmiany biezacych nastaw pracy nie stwarza zadnego niebezpieczenstwa. Preferuje sie wykonywanie
zmian przy zatrzymanym napedzie.

Uruchamianie

Wazne: W trybie nastaw fabrycznych przy zatgczaniu lub przy recznym kasowaniu btedow, lub po poleceniu zatrzymania, silnik moze
zostat zataczony tylko, gdy polecenia ,naprzod”, ,wstecz” i ,hamowanie pradem DC” zostang skasowane. Jezeli nie zostang skasowane,
przemiennik bedzie wyswietlat ,nSt”, ale nie wystartuje. Jezeli skonfigurowana jest funkcja automatycznego restartu (parametr Atr w menu
FLt-, zobacz strone 60), polecenia te sg brane pod uwage bez koniecznosci kasowania ich.

Test z silnikiem o niskiej mocy lub bez silnika
+ W trybie nastaw fabrycznych, wykrywanie ,zaniku fazy silnika” jest aktywne (OPL = YES). Aby sprawdzi¢ przemiennik w warunkach
laboratoryjnych lub w jego srodowisku pracy bez koniecznosci zataczania silnika o tej samej mocy co przemiennik (szczegolnie

uzyteczne w przypadku przemiennikow o duzych mocach), wytacz wykrywanie ,, zaniku fazy silnika” (OPL = NO).
+ Skonfiguruj sterowanie napiecie/czestotliwosc: UFt = L (menu drC-, strona 21).

A + Zabezpieczenie termiczne nie bedzie zapewnione przez przemiennik, jezeli prad silnika jest mniejszy niz 0,2 pradu znamionowy
przemiennika.

Zastosowanie silnikow rownolegtych
+ Skonfiguruj sterowanie napiecie/czestotliwosc: UFt = L (menu drC-, strona 21).

A + Zabezpieczenie termiczne nie bedzie zapewnione przez przemiennik. Przygotuj inny sposob ochrony cieplnej na kazdym
silniku.




Funkcje wyswietlacza i przyciskow

Czerwona diorda — 1 Altivar 31
LED ,Szyna DC zasilona” - o - -
0o o o

0.0.0.0

+ 2 diody stanu CANopen

Cztery wyswietlacze
7-segmentowe

+ Opuszczenie menu lub
parametru albo skasowanie
wyswietlanej wartosci, aby
powrocic do wartosci poprzednio

Powrbt do poprzedniego
menu lub parametru albo
zwiekszanie wyswietlanej
wartosci

Przejscie do nastepnego

+ Wejscie do menu lub parametru
menu lub parametru albo

albo zachowanie wyswietlanego

zmniejszanie wyswietlanej

e parametru lub wartosci
wartosci

& * Naciskanie @ lub @ nie powoduje zapamietania wyboru.

- Nacisniecie i przytrzymanie (> 2 s) @ lub @ powoduje szybkie przewijanie danych.
Zachowanie i zapamietanie wyboru: ENT
Wyswietlacz miga, gdy wartosc jest zapamietywana.

Normalne wyswietlenia, bez obecnosci bfedu i po zakonczeniu rozruchu:

- 43.0: Wyswietlenie parametru w wybranego w menu SUP- (wybor domysiny: czestotliwose silnika). W trybie ograniczania pradu,

wyswietlacz miga.
- init: Inicjalizacja sekwencji
- rdY: Przemiennik gotowy
- dcb: Hamowanie prgdem statym w trakcie
- nSt: Zatrzymaniem wybiegiem
- FSt: Zatrzymanie szybkie
- tUn: Automatyczne dostrajanie w trakcie

Wyswietlacz miga wskazujac obecnosc btedu.




Funkcje wyswietlacza i przyciskow

ATV31eeeeeeA:

+ Czerwona dioda LED
,Szyna DC zasilona” — > o

« Cztery wyswietlacze

+ 2 diody stanu CANopen
7-segmentowe

oooo
0.0.0.0

+ Opuszczenie menu lub parametru albo
skasowanie wyswietlanej wartosci,
aby powrocic do wartosci poprzednio
zachowanej

+ Powrbdt do poprzedniego menu lub
parametru albo zwigkszanie
wyswietlanej wartosci

Przejscie do nastepnego menu
lub parametru albo zmniejszanie
wyswietlanej wartosci

+ Wejscie do menu lub parametru albo
zachowanie wyswietlanego parametru
lub wartosci

Przycisk STOP/RESET
+ Stuzy do kasowania btedow
+ Moze stuzy¢ do zatrzymania silnika

- Jezeli tCC (menu I-O-) nie jest
skonfigurowane jako LOC, jest
to zatrzymanie wybiegiem.

- Jezeli tCC (menu I-O-) jest
skonfigurowane jako LOC,
zatrzymanie jest na rampie, ale
jezeli jest w trakcie hamowanie
pradem DC, powoduje zatrzymanie
wybiegiem.

+ Potencjometr zadajacy, aktywny,
jezeli parametr Fr1 w menu
CtL- jest skonfigurowany jako AIP

Przycisk RUN: Zataczenie silnika
naprzod, jezeli parametr tCC

w menu |-O- jest skonfigurowane
jako LOC

2 + Naciskanie @ lub @ nie powoduje zapamietania wyboru.
- Nacisniecie i przytrzymanie (> 2 s) @ lub @ powoduje szybkie przewijanie danych.

Zachowanie i zapamietanie wyboru: ENT
Wyswietlacz miga, gdy wartos¢ jest zapamietywana.

Normalne wyswietlenia, bez obecnosci btedu i po zakonczeniu rozruchu:
- 43.0: Wyswietlenie parametru w wybranego w menu SUP- (wybor domysiny: czestotliwos¢ wyjsciowa zasilania silnika). W trybie
ograniczania pradu, wyswietlacz miga.
- init: Inicjalizacja sekwencji
- rdY: Przemiennik gotowy
- dcb: Hamowanie pradem statym w trakcie
- nSt: Zatrzymaniem wybiegiem
- FSt: Zatrzymanie szybkie
- tUn: Automatyczne dostrajanie w trakcie

Wyswietlacz miga wskazujac obecnosc btedu.




Opcjonainy terminal zdalny

Modut ten jest urzadzeniem sterowania lokalnego, ktore moze by¢ zamontowane na drzwiach obudowy nasciennej lub stojacej. Posiada
kabel z wtykami, ktory jest podtaczany do tacza szeregowego przemiennika (zobacz instrukcje dostarczang z terminalem). Ma taki sam
wyswietlacz i przyciski programowania jak Altivar 31 oraz dodatkowo przetacznik do blokowania dostepu do menu i trzy przyciski do
sterowania przemiennika:

* FWD/REV: zmiana kierunku wirowania

* RUN: polecenie uruchomienia silnika

+ STOP/RESET: polecenie zatrzymania silnika lub kasowanie btedu

Pierwsze przycisniecie przycisku zatrzymuije silnik, a jezeli skonfigurowane jest hamowanie pradem statym, drugie przycisniecie zatrzymuje
to hamowanie.

Widok panelu czotowego: Widok panelu tylnego:

© ©
HE Q| e
@ &

@@O Ziacze —»o@o
Ef

© % ©
-

Przetacznik blokowania dostepu:

A

* pozycije: { & } nastawianie i wyswietlanie jest

al dostepne (menu Set- i SUP-)
* pozycje: =) wszystkie menu moga by¢
dostepne

Nota: Hasto zabezpieczajace klienta ma pierwszenstwo nad przetacznikiem.

+ Jezeli przemiennik jest zablokowany, po odtaczeniu terminala zdalnego, klawiatura przemiennika pozostanie zablokowana.

+ Aby terminal zdalny mogt dziata¢, parametr tbr w menu COM- musi pozosta¢ w trybie nastaw fabrycznych: 19,2 (zobacz
strone 73).

2 + Przetacznik blokujacy dostep na terminalu zdalnym zabezpiecza takze dostep do nastaw przez klawiature przemiennika.

Zachowanie i zatadowanie konfiguraciji

Do 4 petnych konfiguracji przemiennikow Altivar 31 moze by¢ zapamietanych w terminalu zdalnym. Konfiguracje te moga by¢ zachowane,
przenoszone i transferowane z jednego przemiennika do innego o tym samym zakresie mocy. 4 rozne operacje dla tego samego
urzadzenia moga byt zapamietane w terminalu. Zobacz parametry SCS i FCS i menu drC-, I-O-, CtL- i FUn.
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Programowanie

Dostep do menu

Menu

Zataczenie zasilania

4,’_{_‘)00( Wskazania stanu przemiennika

A
o ®
1 Czestotliwos¢ silnika (nastawa fabryczna jest

oo 1 widoczna tylko po pierwszym zasileniu
@ przemiennika)

®® ©
© [sEE - Nastawy |

®®
Of Jo—o o
@ /_,_7_ We/Wy

e '

© Y. O =——e—x

o® @@
©
@ ®® @

| Btedy |

®®
® con - Komunikacja |

@®
© | Monitoring |
o ©

Dostep do niektorych parametrow jest mozliwy w kilku menu, aby utatwic:
- Wprowadzanie nastaw
- Powrbt do ustawien fabrycznych
- Odzyskiwanie i zachowywanie konfiguracji

MysInik umieszczony po kodach menu lub pod-menu odroznia je od kodow parametrow.

Np.: menu FUn-, parametr ACC.
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Programowanie

Dostep do menu parametrow
Zapamietanie wyboru:
Wyswietlacz miga, gdy wartos¢ jest zapamietywana.

Przyktad:
Menu Parametr Wartos¢ lub przypisanie

— 4
4%| ACC I%j 150@ 2 mignigctie
@ @ Zapamigtan

@)

(Nastepny parametr)

ie)

Wszystkie menu sg typowymi menu przewijanymi, tzn. po ostatnim parametrze, jezeli nacisnie sie W, nastgpi powrdt do pierwszego

parametru i odwrotnie, mozna przej$¢ od pierwszego parametru do ostatniego naciskajac A

®
e e e
® ©
@ nty

] o®
®

-

ostatni

Jezeli po zmodyfikowaniu jakiego$ parametru (n-tego), opuscisz menu i powrocisz do niego bez wejscia w miedzyczasie do innego menu,

wtedy wejdziesz bezposrednio do n-tego parametru (zobacz ponizej). Jezeli w miedzyczasie wejdziesz do innego menu lub wytaczysz,

a nastepnie zataczysz system, zawsze wejdziesz do pierwszego parametru w menu (zobacz powyzej).

2
®
@ nty
T °®
® ©
®  ostatni
®

Konfiguracja parametru bFr

Parametr ten moze by¢ modyfikowany tylko w trybie stop bez polecenia startu.

bFr
Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
bFr Standardowa czestotliwos¢ silnika 50

50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA

i tFr strona 22.

Parameir ten jest widoczny tylko po pierwszym zataczeniu przemiennika.
Moze byt zmodyfikowany w dowolnym czasie w menu drC-.

Parametr ten modyfikuje wstepne nastawy nastepujacych parametrow: HSP strona 16, Ftd strona 19, FrS strona 20
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Kompatybilnosc funkcji

Funkcje niekompatybilne

Nastepujace funkcje sg niedostepne lub nieaktywne w ponizej przypadkach opisanych:

Automatyczny restart
Jest mozliwy tylko dla sterowania 2-przewodowego z wykrywaniem poziomu (tCC = 2C i tCt = LEL lub PFO).

Lotny restart

Jest mozliwy tylko dla sterowania 2-przewodowego z wykrywaniem poziomu (tCC = 2C i tCt = LEL lub PFO).
Funkcja jest zablokowana, jezeli automatyczne hamowanie pradem statym jest ustawione jako ciagte (AdC = Ct).

Nawrot

Tylko w gamie ATV31eeeA, funkcja jest zablokowana, jezeli aktywne jest sterowanie lokalne (tCC = LOC).

Tabela kompatybilnosci funkcji

Wybor funkciji aplikacyjnych moze zosta¢ ograniczony przez liczbe we/wy oraz przez fakt, ze niektore funkcje sa niekompatybilne z innymi.

Funkcje, ktore nie sg zestawione w ponizszej tabeli sg w petni kompatybilne.
Jezeli jest nieckompatybilnos¢ miedzy funkcjami, pierwsza funkcja skonfigurowana uniemozliwi skonfigurowanie pozostatych.

S
>
3
Q
o
C
I
~ |® o
S 8 |, &
. X © L '
o 8 E |2 8 5 = |8
%) X N S > e > Ke]
o B 18 | E & N |2
o | |2 18 T |8 £ |0 |2 |2
= -~ [ — — - S e [= c
s |[¥ |¢@ | |¢ |2 © |g |8 |@®
z ¢ | 6 |8 | |§ |2 |E |E
e 5 TR 3£ 28 FIF
EELE B RRIEE R B
a N 8 g £ & & £ 8 8
Sumowanie wejsc . N[ e |
Zmiana +/- predkosci (1) . . . .
Zarzadzanie tacznikami krancowym .
Predkosci ustalone & | o e | AN
Regulator PI . . . . o .
Dziatanie Jog & | e & | o .
Sekwencja hamulca . . .
Hamowanie pradem DC . N
Zatrzymanie szybkie N
Zatrzymanie wybiegiem & | €«

(1) Z wytaczeniem specjalnych aplikacji z kanatem zadawania Fr2 (zobacz schematy 28 i 30)

. |Funkcje niekompatybilne Funkcje kompatybilne Bez
znaczenia

Pierwszenstwo funkcji (funkcje, ktore nie moga by¢ aktywne jednoczesnie):
PENIPN Funkcja wskazana przez strzatke ma pierwszenstwo nad
pozostata.

Funkcje zatrzymania maja, pierwszenstwo nad funkcjami uruchamiania.
Zadawanie predkosci przez wejscia cyfrowe ma pierwszenstwo na zadawaniem analogowym.

& Funkcje aplikacyjne wejsc cyfrowych i analogowych

Kazda funkcja przedstawiona na nastepnych stronach moze by¢ przypisana do jednego z wejsc.
Pojedyncze wejscie moze aktywowact kilka funkcji (np. nawrot i 2 rampa). Uzytkownik musi upewnic sie, ze funkcje sa kompatybilne.

Menu wyswietlania SUP- (parametry LIA i AIA na stronie 66) moze zostac uzyte do wyswietlenia funkcji przypisanych do kazdego wejscia
zgodnie z ich kompatybilnoscia,.
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Lista funkcji, ktore moga byc przypisane do wejsc/wyj

” r

SC

Wejscia cyfrowe Strona Kod Ustawienia fabryczne
ATV31eee ATV31eeeA

Nieprzypisane - - LI5 - LI6 LIl -LI2
LI5 - LI6

Naprzod - - LI

2 predkosci ustalone 44 Ps2 LI3 LI3

4 predkosci ustalone 44 P54 Ll4 Ll4

8 predkosci ustalonych 44 P58

16 predkosci ustalonych 45 PS5 IE

2 wstepne zadane Pl 51 Fr?2

4 wstepne zadane Pl 51 Pr4

+ predkosc 48 UsrP

- predkos¢ 48 d5P

Dziatanie Jog 46 4060

Przetgczanie ramp 38 rP5

Przetaczanie 2 ograniczen pradu 55 LC~?

Zatrzymanie szybkie przez wejscie cyfrowe 39 FSE

Hamowanie pradem DC przez wejscie cyfrowe 39 drC |

Zatrzymanie wybiegiem przez wejscie cyfrowe 40 nSE

Wstecz 23 rrS LI2

Btad zewnetrzny 61 EEF

RESET (kasowanie btedu) 60 rSF

Forsowanie trybu lokalnego 63 FLO

Przetaczanie kanatow zadajacych 34 rFC

Przetaczanie kanatow sterowania 35 CLrcs

Przetaczanie silnikow 56 CHFP

Ograniczenie ruchu naprzod (tacznik krancowy) 58 LAF

Ograniczenie ruchu wstecz (tacznik krancowy) 58 LAr

Wstrzymanie btedu 62 InH

Wejscia analogowe Strona Kod Ustawienia fabryczne

ATV31eee ATV31eeeA

Nieprzypisane - - AlI3 Al1 - AI3

Zadana 1 33 Fr |l Al AIP
(potencjometr)

Zadana 2 33 Fr2

Sumujace wejscie 2 42 SAZ Al2 Al2

Sumujace wejscie 3 42 SA3

Sprzezenie regulatora Pl 51 P IF

Wejscie analogowe/cyfrowe Strona Kod Ustawienia fabryczne

Nieprzypisane - - AOC/AOV

Prad silnika 24 or-r

Czestotliwost silnika 24 rFr

Moment silnika 24 oLo

Moc dostarczana przez przemiennik 24 OPr

Btad przemiennika (dana cyfrowa) 24 FLE

Dziatanie przemiennika (dana cyfrowa) 24 rln

Osiagniecie progu czestotliwosci (dana cyfrowa) 24 FER

Osiagniecie predkosci wysokiej (HSP) (dana cyfrowa) 24 FLA

Osiagniecie progu pradu (dana cyfrowa) 24 CER

Osiagniecie czestotliwosci zadanej (dana cyfrowa) 24 SrA

Osiagniecie progu stanu cieplnego silnika (dana cyfrowa) 24 ESA

Sekwencja hamulca (dana cyfrowa) 54 bLLC
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4

Lista funkcji, ktore moga byc przypisane do wejsc/wyjsc

Przekaznik Strona Kod Ustawienie fabryczne
Nieprzypisane - - R2

Btad przemiennika 24 FLE R1

Dziatanie przemiennika 24 rln

Osiagniecie progu czestotliwosci 24 FER

Osiagniecie predkosci wysokiej (HSP) 24 FLA

Osiagniecie progu pradu 24 CER

Osiagniecie czestotliwosci zadanej 24 5rA

Osiagniecie progu stanu cieplnego silnika 24 ESA

Sekwencja hamulca 54 bLLC
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Menu nastaw SEt-

'I © [ ?FC:) & | Predkost zadawana przez terminal
% @® %
~— P —] |
@® ©
€
<@| Acc o |
®
© 2 © o
545 [ 7| | Parametr Spd wspotczynnik skali
RS,

Parametry nastawiania moga by¢c modyfikowane w pracujacym lub zatrzymanym przemienniku.
& Sprawdz, czy jest bezpieczne wykonywac zmiany podczas pracy. Zmiany powinno wykonywac sie raczej w trybie zatrzymania.

[ ]
[ ]

Parametry te ukazuja sie niezaleznie od konfiguracji innych menu.

Parametry te ukazujg sie, jezeli odpowiednia funkcja zostanie wybrana w innym menu. Kiedy odpowiadajaca funkcja jest
takze dostepna i nastawiana z menu konfiguracji, dla wsparcia programowania opis ich jest wyszczegolniony w menu na

wskazanych stronach.

I ]
S5EL -|[{
Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
L F - |Predkosc zadawana przez terminal zdalny 0 do HSP
Parametr ten ukazuje sig, jezeli LCC = YES (strona 35) lub jezeli Fr1/Fr2 = LCC (strona 33) i jezeli terminal
zdalny jest podtaczony. W tym przypadku LRf moze by¢ takze dostepne przez klawiature przemiennika.
LFr jest kasowane na 0 po wytaczeniu zasilania przemiennika.
- P | |Wewnetrzna wartos¢ zadana regulatora Pl Zobacz strona 51/0.0 do 100% 0
AL L |Czas rampy przyspieszania 0.1do999.9s 3s
Okreslany jako czas przyspieszania od 0 do czestotliwosci znamionowej FrS (parametr w menu drC-).
AL 2 |Czas 2-giej rampy przyspieszania Zobacz strona 38 |0.1 do 999.9 s 5s
dE 2 |Czas 2-giej rampy zwalniania Zobacz strona 38 0.1 do 999.9 s 5s
dEL |Czas rampy zwalniania 0.1do999.9 s 3s
Okreslany jako czas zwalniania od czestotliwosci znamionowej FrS (parametr w menu drC- do 0.
Sprawdz, czy wartos¢ dEC nie jest zbyt niska w stosunku do bezwtadnosci zatrzymywanego obcigzenia.
E A | |Poczatkowe zaokraglenie rampy przyspieszania typu CUS Zobacz strona 37 |0 do 100 10%
podane jako % catkowitego czasu rampy (ACC lub AC2)
E A2 |Koncowe zaokraglenie rampy przyspieszania typu CUS Zobacz strona 37 |0 do (100-tA1) 10%
podany jako % catkowitego czasu rampy (ACC lub AC2)
E A 3 |Poczatkowe zaokraglenie rampy zwalniania typu CUS Zobacz strona 37 |0 do 100 10%
podane jako % catkowitego czasu rampy (dEC lub dE2)
E A4 |Koncowe zaokraglenie rampy zwalniania typu CUS podany Zobacz strona 37 |0 do (100-tA3) 10%
jako % catkowitego czasu rampy (dEC lub dE2)
L SP |Predkosc niska 0 do HSP 0 Hz
(Czestotliwost silnika przy minimalnej zadanej)
HSP |Predko$t wysoka ‘LSP do tFr ‘bFr
(Czestotliwosc silnika przy maksymalnej zadanej). Sprawdz, czy nastawy sg odpowiednie dla silnika i aplikaciji.
IEH |Zabezpieczenie cieplne silnika — maks. prad ciepiny 0.2do1.5In (1) |Zaleznie od
zakresu mocy
przemiennika
Ustaw ItH na prad znamionowy odczytany z tabliczki znamionowej silnika.
Odnies sie do OLL na stronie 61, jezeli chcesz znie$¢ zabezpieczenie cieplne.

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
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Menu nastaw SEt-

—
SEE -|f=—
Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
UF - |Kompensacja IR/ podwyzszenie napigcia 0 do 100% 20
- Dla UFt (strona 21) = n lub nLd: Kompensacja IR
- Dla UFt = L lub P: Podwyzszenie napiecia
Stuzy do optymalizacji momentu przy bardzo niskiej predkosci (zwieksz UFr, jezeli moment jest
niewystarczajacy).
Sprawdz, czy wartos¢ UFr nie jest zbyt wysoka, gdy silnik jest zbyt goracy (ryzyko niestabilnosci).
A Zmodyfikowanie UFt (strona 21) spowoduje powrot UFr do ustawienia fabrycznego (20%)
FLL |[Wzmocnienie petli czestotliwosci ‘1 do 100% ‘20
Parametr moze by¢ dostepny tylko, jezeli UFt (strona 21) = n lub nLd.
Parametr FLG dostosowuje zdolnos¢ przemiennika do nadazania rampg, predkosci w oparciu o
bezwtadnost maszyny napedzane;.
Zbyt wysokie wzmocnienie moze by¢ przyczyna niestabilnosci pracy.
Hz FLG za niskie Hz FLG poprawne Hz FLG za wysokie
50 50 50 A
40 40 40
30 W tym 30 30 W tym
20 przypadku 20 20 przypadku
0 zwieksz FLG 10 0 zmniejsz FLG
01 0 1 0+
-10 -10 -10
0 0.1 0.2 0.3 04 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 04 05 t
SEA | Stabilnos¢ petli czestotliwosci 1 do 100% ‘20
Parametr moze by¢ dostepny tylko, jezeli UFt (strona 21) = n lub nLd.
Stuzy do dostosowania powrotu do stanu stabilnego po szybkiej zmianie predkosci (przyspieszanie lub
zwalnianie), w zaleznosci od dynamiki maszyny.
Stopniowo zwigkszaj stabilnos¢, aby uniknat przeregulowania predkosci.
Hz StA za niskie Hz StA poprawne Hz StA za wysokie
50 /\ 50 50
40 40 40
W tym W tym przypadku
% przypadku %0 % zmniejsz StA
2 zwigksz StA 2 2
10 10 10
0 0 1 0
-10 -10 -10
0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
5L P |Kompensacja poslizgu 0 do 150% 100
Parametr moze by¢ dostepny tylko, jezeli UFt (strona 21) = n [ub nLd.
Stuzy do dostosowania wartosci kompensacji poslizgu wyznaczonego przy znamionowej predkosci silnika.
Predkosci podawane na tabliczkach znamionowych silnika nie sg zbyt doktadne.
- Jezeli ustawiony poslizg < rzeczywisty poslizg: silnik nie wiruje z stanie ustalonym z poprawna predkoscia,
- Jezeli ustawiony poslizg > rzeczywisty poslizg: silnik jest przekompensowany i predkosci jest niestabilna.
IdLC |Wartos¢ pradu hamowania pradem DC, Zobacz strona 39 |0 do In (1) 0.7 In (1)
aktywowanego przez wejscie cyfrowe lub
wybrany tryb zatrzymania (2).
EdL |Catkowity czas hamowania pradem DC, Zobacz strona 39 {0.1 do 30 s 05s
wybranego jako tryb zatrzymania (2).
EdL | |Czas automatycznego hamowania pradem DC Zobacz strona 41 (0.1 do 30 s 05s
S5dLC | |Wartosc pradu automatycznego zatrzymania Zobacz strona 410 do 1.2 In (1) 0.71In(1)
pradem DC
E dL 2 |2-gi czas automatycznego hamowania prgdem DC  Zobacz strona 41 |0 do 30 s O0s
5dLC 2 |2-gawartos¢ pradu automatycznego zatrzymania Zobacz strona 41 |0 do 1.2 In (1) 0.5In (1)
pradem DC

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
(2) Uwaga: Nastawy te nie sg zwigazane z funkcja ,automatycznego dohamowania pradem DC”.

[ ]

Parametry te ukazuja sie, jezeli odpowiednia funkcja zostanie wybrana w innym menu. Kiedy odpowiadajaca funkcja jest takze
dostgpna i nastawiana z menu konfiguraciji, dla wsparcia programowania, opis ich jest wyszczeg6lniony w menu na wskazanych

stronach.

Parametry podkreslone ukazujg sie w trybie ustawien fabrycznych.
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Menu nastaw SEt-

I ——]
SEE -|f=—
Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
JPF [Czestotliwosc pomijana 0 do 500 0Hz
Zapobiega przediuzonej pracy przy zakresie czestotliwosci + 1 Hz wokot JPF. Funkcja ta nie dopuszcza do
predkosci krytycznej, ktora prowadzi do rezonansu. Ustawienie funkcji na 0 powoduje wytaczenie jej.
JF 2 |2-ga czestotliwosc pomijana 0 do 500 0Hz
Zapobiega przedtuzonej pracy przy zakresie czestotliwosci + 1 Hz wokot JP2. Funkcja ta nie dopuszcza do
predkosci krytycznej, ktora prowadzi do rezonansu. Ustawienie funkcji na 0 powoduje wytaczenie jej.
JGF |Czestotliwosé¢ dziatania Jog Zobacz strona 46 |0 do 10 Hz 10 Hz
r PL |Wzmocnienie proporcjonalne regulatora Pl Zobacz strona 51 |0.01 do 100 1
r |G |Stata catkowania regulatora Pl Zobacz strona 51 |0.01 do 100/s 1/s
FbS |Wspbtczynnik mnozenia wartosci pomiarowej Pl Zobacz strona 51 (0.1 do 100 1
P IC |Odwrocenie kierunku korekcji regulatora Pl Zobacz strona 51 |nO - YES nO
r P2 |2. ustalona wartosc¢ zadana PI Zobacz strona 51 |0 do 100% 30%
r P 3 |3. ustalona wartos¢ zadana PI Zobacz strona 51 |0 do 100% 60%
r PY |4. ustalona wartos¢ zadana PI Zobacz strona 51 |0 do 100% 90%
S5PZ2 |2. predkosc ustalona Zobacz strona 51 |0 do 500 Hz 10 Hz
S5P3 |3.predkosc ustalona Zobacz strona 45 | 0 do 500 Hz 15 Hz
S5PY |4 predkosc ustalona Zobacz strona 45 | 0 do 500 Hz 20 Hz
SP5 |5.predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 25 Hz
SPE |6.predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 30 Hz
SP 1 |7.predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 35 Hz
SPH |8.predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 40 Hz
S5P9 |9.predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 45 Hz
S P |0 |10. predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 50 Hz
SP | | |11. predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 55 HZ
5P |2 |12. predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 60 Hz
5P |3 |13. predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 70 Hz
5P |4 |14. predkosc ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 80 Hz
5P I5 |15. predkos¢ ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 90 Hz
5P IBE |16. predkos¢ ustalona Zobacz strona 45 |0 do 500 Hz 100 Hz
CL I |Ograniczenie pradu 0.25do1.5In(1) [1.5In(1)
Stuzy do ograniczenia momentu i przyrostu temperatury silnika.
CLZ |2-gie ograniczenie pradu Zobacz strona 55 |0.25do 1.5 In (1) [1.51n (1)
EL S |Czas pracy przy niskiej predkosci 0do999.9s 0 (bez ograniczenia)
Przedtuzenie pracy przy LSP ponad wyznaczony okres, spowoduje automatyczne zatrzymanie silnika.
Silnik wznowi dziatanie, jezeli czestotliwost zadana jest wieksza niz LSP i bedzie nadal obecne polecenie
uruchamiania.
Uwaga: Wartos¢ 0 odpowiada czasowi nieograniczonemu.
r 5L |Prog wznowienia dziatania po btedzie Zobacz strona 52 |0 do 100% 0
(prog ,obudzenia”)
UF - 2 |Kompensacija IR, silnik 2 Zobacz strona 57 |0 do 100% 20
FL G2 |Wzmocnienie petli czestotliwosci, silnik 2 Zobacz strona 57 |1 do 100% 20
S E AZ |Stabilnose, silnik 2 Zobacz strona 57 |1 do 100% 20
5L P2 |Kompensacja poslizgu, silnik 2 Zobacz strona 57 |0 do 150% 100%

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika

[ ]

Parametry te ukazujg sie, jezeli odpowiednia funkcja zostanie wybrana w innym menu. Kiedy odpowiadajaca funkcja jest
takze dostepna i nastawiana z menu konfiguracji, dla wsparcia programowania, opis ich jest wyszczegolniony w menu na
wskazanych stronach.

Parametry podkreslone ukazuja sie w trybie ustawien fabrycznych.
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Menu nastaw SEt-

A

Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
F Ed |Prog czestotliwosci silnika, powyzej ktorej zestyk przekaznika |0 do 500 Hz bFr
zamyka sie (R1 lub R2 = FtA) lub wyjscie AOV = 10 V (dO = FtA)
E Ed |Prog stanu cieplnego silnika, powyzej ktorego zestyk 0do 118% 100%
przekaznika zamyka sie (R1 lub R2 = tSA) lub wyjscie AOV =10 V
(dO =1SA)
C Ed |Prog pradu silnika, powyzej ktorego zestyk przekaznika zamyka |0 do 1.5 In (1) In (1)
sie (R1 lub R2 = CtA) lub wyjscie AOV = 10 V (dO = CtA)
5d5 |Wspotczynnik skali do wyswietlania parametru SPd1/SPd2/ 0.1 do 200 30
SPd3 (menu SUP- na stronie 65)
- Stuzy do skalowania wartosci proporcjonalnie do czestotliwosci wyjsciowe] riEr: predkost maszyny,
predkos¢ silnika, itp.
- Jezeli SdS =< 1, wyswietlane jest SPd1 (mozliwa rozdzielczos¢ = 0.01)
- Jezeli 1 < SdS < 10, wyswietlane jest SPd2 (mozliwa rozdzielczos¢ = 0.1)
- Jezeli SdS > 10, wyswietlane jest SPd3 (mozliwa rozdzielczos¢ = 1)
- Jezeli SdS > 10 i SdS x rFr > 9999:
Wskazanie Spd3 = % do 2 miejsc po przecinku
Np.:Dla 24223 wskazywane jest 24.22
- Jezeli SdS > 10 i SdS x rFr > 65535, wskazanie blokuje sie na 65.54
Przyktad: Wskazanie predkosci silnika
Silnik 4-biegunowy, 1500 obr./min. przy 50 Hz (predkos¢ synchroniczna:
SdS =30
ISPd3 = 1500 dla rFr = 50 Hz
SFr~ |Czestotliwosc przetaczania Zobacz strona 22 (2.0 do 16 kHz 4 kHz

Parametr ten moze by¢ takze dostepny w menu drC-.

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
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Menu sterowania silnika drC-

©) @‘@I ®

[ i | Standardowa czestotliwos¢ silnika

I
| | bF

[€) E)
@ ®

- ©

Q®

<—S| | Powrbt do ustawier fabrycznych / przywrocenie konfiguracii

Z wyjatkiem tUn, ktory moze zalaczyc silnik, wszystkie pozostate parametry moga byc modyfikowane tylko w trybie stop, bez
obecnosci polecenia uruchamiania.

Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji ﬂ .

Osiagi przemiennika moga byc zoptymalizowane przez:
- Wprowadzenie do menu przemiennika warto$ci podanych na tabliczce znamionowej silnika
- Wykonanie operacji automatycznego dostrajania (na standardowym silniku asynchronicznym)

I — ]
dr [ -[H= —

Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia

fabryczne

bF r |[Standardowa czestotliwos¢ silnika 50
50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA
Parametr ten modyfikuje wstepne nastawy nastepujacych parametrow: HSP strona 16, Ftd strona 19, FrS
strona 20 i tFr strona 22.

Un5 |Znamionowe napiecie silnika podane na tabliczce Zaleznie od gamy |Zaleznie od gamy
znamionowej przemiennikow przemiennikbw
ATV31---M2: 100 do 240 V
ATV31---M3X: 100 do 240 V
ATV31--N4: 100 do 500 V
ATV31---S6X: 100 do 600 V

F r 5 |Znamionowa czestotliwosc silnika podana na tabliczce 10 do 500 Hz 50 Hz
Znamionowej

spotczynni FrS (w H) nie moze przekracza¢ ponizszych wartosci:
ATV31---M2: 7 max.
ATV31---M3X: 7 max.
ATV31--:N4: 14 max.
ATV31---S6X: 17 max.
Ustawienie fabryczne wynosi 50 Hz, ew. 60 Hz, jezeli bFr jest ustawiona 60 Hz.
n [~ |Znamionowy prad silnika podany na tabliczce znamionowej [0.25do 1.5In (1) |Zaleznie od gamy
przemiennikow
nSP |Znamionowa predkos¢ silnika podana na tabliczce 0 do 32760 RPM |Zaleznie od gamy
znamionowej przemiennikbw
0 do 9999 obr./min. a nastgpnie 10.00 do 32.76 k obr./min.
Jezeli na tabliczce znamionowej, zamiast predkosci znamionowej, pokazana jest predkos¢ synchroniczna
i poslizg w Hz lub %, oblicz nastepujaco predkos¢ znamionowa;
» Predkost znamionowa = Predkos¢ synchroniczna x 100 - p;)gl(l)zg W%
lub o
- Predkost znamionowa = Predkos¢ synchroniczna x 50- posslgg w Hz (silniki 50 Hz)
lub -
- Predkost znamionowa = Predko$¢ synchroniczna x 60 - possllozg w Hz (silniki 60 Hz)

L 05 |Cosgp silnika podany na tabliczce znamionowej 0.5do 1 Zaleznie od gamy

przemiennikow

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
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Menu sterowania silnika drC-

A

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

rS5C

Rezystancja stojana w stanie zimnym nO

~ 0: Funkcja nieaktywna. Dla aplikaciji, ktbre nie wymagaja wysokich osiagbw lub niepozwalajacych na

automatyczne dostrajanie (podajace prad do silnika) po kazdym zasileniu przemiennika.

I'm IE: Aktywacja funkcji. Dla zwiekszenia osiggow przy niskiej predkosci niezaleznie od stanu cieplnego
silnika.

XXXX: Wartos¢ rezystancji stojana w stanie zimnym, w mQ.

Uwaga:

- Mocno zaleca sie aktywacje tej funkciji dla aplikacji dzwigowych i tasmociagowych.

+ Funkcja powinna aktywowana (Inlt) tylko przy stanie zimnym silnika.

+ Gdy rSC = Inlt, parametr tUn jest forsowany na POn. Po nastepnym poleceniu uruchamiania, rezystancja
stojana jest mierzona z automatycznym dostrajaniem. Parametr RSC zmienia sie na wartos¢ rezystanciji
(XXXX) i utrzymuje ja; tUn pozostaje wymuszony na POn. Parametr rSC pozostaje na Inlt do czasu
zakonczenia pomiaru.

- Warto$¢ XXXX moze by¢ wymuszona lub zmodyfikowana za pomoca przyciskow A v.

ElUn

Sterowanie automatycznym dostrajaniem silnika ‘no

Jest bardzo wazne, aby wszystkie parametry silnika (UnS, FrS, nCr, nSP, COS) byly poprawnie
skonfigurowane przed wykonaniem automatycznego dostrajania.

~ 0 Automatyczne dostrajanie niewykonywanie.

Y E 5: Automatyczne dostrajanie jest wykonywane jak najwczesniej, wtedy parametr automatycznie przetacza
sie na dOnE lub nO w przypadku btedu (btad tnF jest wyswietlany, jezeli tnL = YES (zobacz strona 62).

d 0 n £ : Uzycie wartosci otrzymanych w czasie ostatniego wykonania automatycznego dostrajania.

~ LI ~: Dostrajanie automatyczne jest wykonywane po kazdym wystaniu polecenia uruchomienia silnika.
F O ~: Dostrajanie automatyczne jest wykonywane po kazdym zataczeniu zasilania.

L I Ido L [E:Dostrajanie automatyczne jest wykonywane przy przejsciu z 0 > 1 wejscia cyfrowego
przypisanego do tej funkcji.

Uwaga:

tUn jest wymuszane na POn, jezeli RSC jest inne niz nO.

Automatyczne dostrajanie jest wykonywane, jezeli zadne polecenie nie jest aktywowane.

Jezeli funkcje ,zatrzymania wybiegiem” lub ,zatrzymanie szybkie” sg przypisane do wejscia cyfrowego,
wejscie to musi by¢ ustawione na 1 (aktywacja na 0).

Automatyczne dostrajanie moze trwac 1 do 2 s. Nie przerywaj go; zaczekaj az wskazanie zmieni sie
na,dOdnE”Ilub,~ 0.

A Podczas automatycznego dostrajania silnik pracuje przy pradzie znamionowym.

EUS

Stan automatycznego dostrajania tAb
(tylko informacja, nie moze by¢ zmodyfikowana)

E A k: Do sterowania silnikiem uzywana jest domysina wartos¢ rezystancji stojana.

F E ~ d: Automatyczne dostrajanie jest zadane, ale jeszcze niewykonane.

F ~ 00 : Automatyczne dostrajanie w trakcie wykonywania.

F A 1L : Automatyczne dostrajanie byto btedne.

d 0~ E: Do sterowania silnikiem uzywana jest uzywana rezystancja stojana zmierzona przez
automatyczne dostrajanie:

5 k£ - d: Rezystancja stojana w stanie zimnym (rSC inne niz nO), ktbra jest uzywana do sterowania
silnikiem.

UFE

Wybor typu stosunku napiecie/czestotliwosc ‘ n

L : Staly moment dla silnikdbw potaczonych rownolegle lub silnikow specjalnych

F: Zmienny moment: aplikacje pompowe i wentylacyjne

r: Bezczujnikowe sterowanie wektorem strumienia dla aplikacji ze statym momentem.

n L d: Oszczedzanie energii, dla aplikacji ze zmiennym momentem niewymagajacych wysokiej dynamiki
(zachowuje sie podobnie do ustawienia P przy braku obciazenia i ustawienia n z obcigzeniem).

Napiecie

unS—m—— — ——

|

|

| ,
- ‘ Czestotliwosé

I
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Menu sterowania silnika drC-

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

nrd

Przypadkowa czestotliwos¢ przetgczania YES

Y E 5: Czestotliwost z przypadkowg modulacjg,

n O: Stata czestotliwosc

Przypadkowa modulacja czestotliwosci zapobiega rezonansowi, ktory moze zdarzy¢ sie przy statej
czestotliwosci.

SFr

Czestotliwosc przefaczania (1) 2.0 do 16 kHz 4 kHz

CzestotliwosC moze byC nastawiana, aby zmniejszyC hatas generowany przez silnik.

Uezeli ustawiona czestotliwosc bedzie wieksza niz 4 kHz, w przypadku przekroczenia przyrostu temperatury,
przemiennik automatycznie zmniejszy czestotliwost przetaczania i zwiekszy ponownie, gdy temperatural
powroci do normalne;.

EFr

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa ‘ 10 do 500 Hz ‘60 Hz

Ustawienie fabryczne wynosi 60 Hz lub 72 Hz, jezeli bFr jest ustawione na 60 Hz.

5rF

Wytaczenie filtra petli predkosci ‘ ‘nO

~ O Filtr petli predkosci jest aktywny (nie dopuszcza do przekroczenia wartosci zadanej).
Y E 5: Filtr petli predkosci jest wytaczony (w aplikacjach kontroli potozenia jest zredukowany czas
odpowiedzi i warto$¢ zadana moze by¢ przekroczona).

Hz Hz
50 50 A

40 40

30 SrF =n0 20 SrF = YES

20 20

-10 -10
0 0,1 0,2 03 04 05 t 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t

5C5

Zapamietanie konfiguraciji nO

(M

r [0: Funkcja nieaktywna

5k ~ I: Zachowuje biezacg konfiguracje (ale nie wynik automatycznego dostrojenia) do pamieci

EEPROM. SCS automatycznie przetacza sie na nO natychmiast, gdy zachowanie zostanie wykonane.

Funkcja ta stuzy do trzymania innej konfiguracji w rezerwie, jako dodatek do konfiguracji biezace;.

Gdy przemiennik opuszcza fabryke konfiguracja biezaca i konfiguracja zapasowa maja ustawienia

fabryczne.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukaza sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne: FIL1, FIL2, FIL3, FIL4 (pliki dostepne w pamieci EEPROM terminala zdalnego do
zachowania konfiguracji biezacej). Moga stuzy¢ do zapamietania od 1 do 4 roznych konfiguracji, ktore
moga, by¢ takze zapamietane a takze przenoszone do innych przemiennikow o tym samym zakresie
mocy. SCS automatycznie przetacza sie na nO, skoro tylko zapamigtanie zostanie wykonane.

FLC5S

Powrot do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracji nO

(1)

~ [: Funkcja nieaktywna

~ E [ I:Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z konfiguracja zapasowa uprzednio zapamietana przez

SCS = Strl. rECI jest widoczne tylko, gdy kopia zapasowa zostata przeniesiona. FCS automatycznie zmieni

sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

I'n I Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z ustawieniami fabrycznymi. FCS automatycznie zmieni
sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukaza sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne, tak dtugo, jak odpowiednie pliki bedg zatadowane do pamieci EEPROM terminala zdalnego
(0 do 4 plikbw): FIL1, FIL2, FIL3, FIL4. Umozliwiaja one zastgpienie biezacej konfiguracji jedng z 4
konfiguracji, ktore moga, by¢ zatadowane do terminala zdalnego. FCS automatycznie zmieni si¢ na nO,
gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

Uwaga: Jezeli nAd ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na nO,
oznacza to, ze transfer konfiguracji nie jest mozliwy i nie bedzie wykonany (np. rozne zakresy mocy
przemiennika). Jezeli ntr ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na
nO, oznacza to, ze zdarzyt sie bfad transferu konfiguracji i muszg byt odzyskane ustawienia fabryczne
za pomoca Inl. W obu przypadkach sprawdz konfiguracje przed ponowng, probag transferu.

A Aby rECI, Inl i FL1 do FL4 byly wziete pod uwage, przycisk ENT musi by€ przytrzymany przez 2 s.

(1) SCS i FCS moga, byt dostepne przez kilka menu konfiguracji, ale odnosza sie do wszystkich menu i parametrow jako catose.
(2) Parametr moze by¢ takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
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Menu we/wy I-O-

Pd o .
fCr Sterowanie 2-przewodowe / 3-przewodowe

©)
©)

©
oo ©
p -

&E@—g’ Powr0t do ustawien fabrycznych / przywrocenie konfiguraciji
@®

Parametry moga byc modyfikowane tylko w trybie stop, bez obecnosci polecenia uruchamiania.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji dﬁ .

r-0-

A

Kod Opis Ustawienia
fabryczne
ECLC ferowanie 2-przewodowe / 3-przewodowe 2C
ATV31.+:A: LOC
Konfiguracja sterowania:
PC = sterowanie 2-przewodowe
BC = sterowanie 3-przewodowe
LOC = sterowanie lokalne (RUN/STOP/RESET przemiennika) tylko dla ATV31+:-A
(niewidoczne, jezeli LAC = L3, zobacz strona 33).
Sterowanie 2-przewodowe: Stan otwarty lub zamkniety wejscia steruje zatrzymaniem lub uruchamianiem.
IATV3L 1
Przyktad podtaczen: {24V L1 Lx |
LI1: naprzod AR S A A
LIx: wstecz
Sterowanie 3-przewodowe (sterowanie impulsowe): Impuls ,naprzod” lub ,wstecz” jest wystarczajacy doj
sterowania uruchomieniem, impuls ,stop” jest wystarczajacy do sterowania zatrzymaniem.
Przyktad podtaczen: v — 1
LI1: stop 124V L1 L2 Lix |
LI2: naprzod T o
LIx: wstecz E/E\ E
Do zmiany przypisania tCC nacisnij przycisk ,ENT” przez 2 s. Powoduje to powr6t nastepujacych
& funkcji do ich ustawien fabrycznych: rrS, tCt i wszystkich funkcji dotyczacych wejsc cyfrowych.
E L E |Typ sterowania 2-przewodowego (parametr dostepny tylko, jezeli tCC = 2C) |trn
L E L : Do zatrzymania lub uruchomienia jest brany stan 0 lub 1.
E - n: Zmiana stanu (przej$cie lub zbocze) jest konieczna do aktywacji dziatania, aby zapobiec
przypadkowym rozruchom po przerwach zasilania.
F F 0: Do zatrzymania lub uruchomienia jest brany stan 0 lub 1, ale wejscie ,naprzod” ma zawsze
pierwszenstwo nad wejsciem ,wstecz”.
- -5 |Zmiana kierunku za pomoca wejscia cyfrowego jezeli tCC = 2C: LI2

jezeli tCC = 3C: LI3
jezelitCC = LOC: nO

Jezeli rrS = nO, zmiana kierunku jest aktywna, np. za pomoca napiecia ujemnego na Al2.
n 0: Nieprzypisane

L 12: Wejscie cyfrowe LI2, moze by¢ dostepne, jezeli tCC = 2C

L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3

L I4: Wejscie cyfrowe LI4

L 15: Wejscie cyfrowe LI5

L I G: Wejscie cyfrowe LI6
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A

Kod Opis Ustawienia
fabryczne
LrL 3 |Wartosc predkosci niskiej (LSP) na wejsciu A3, moze by¢ ustawiona od 0 do 20 mA 4 mA
L - H3 |Wartosc predkosci wysokiej (HSP) na wejsciu Al3, moze by¢ ustawiona od 4 do 20 mA 20 mA
Te dwa parametry stuzg do konfiguracji wejscia dla 0-20 mA, 4-20mA, 20-4 mA, itd.
Czestotliwose Czestotliwose
HSP Przyktad: HSP
7 20-4mA
LSP 1 } 1 LSP I
0 ‘ | A3 e cr3 A3
T T
CrL3 CH3 20 () 4 mA) (20mA)  (mA)
AO IE |Konfiguracja wejScia analogowego ‘OA
[T H: Konfiguracja 0 — 20 mA (uzyj zaciskow AOC)
4 A: Konfiguracja 4 — 20 mA (uzyj zaciskow AOC)
! 00 U Konfiguracja 0 — 10 V (uzyj zaciskow AOV)
d0 Wyjscie analogowe/cyfrowe AOC/AOV ‘ nO
n [T: Nieprzypisane
0L r:Prad silnika. 20 mA lub 10 V odpowiada podwbjnemu pradowi znamionowemu przemiennika.
O F r : Czestotliwose silnika. 20 mA lub 10 V odpowiada czestotliwo$ci maksymalnej tFr (strona 22).
0 E 17: Moment silnika. 20 mA lub 10 V odpowiada podwojnemu momentowi znamionowemu silnika.
OF r: Moc dostarczana przez przemiennik. 20 mA lub 10 V odpowiada podwbdjnej mocy znamionowe
przemiennika.
Wykonanie nastepujacych przypisan (1) spowoduje przeksztatcenie wyjscia analogowego na wyjscie cyfrowe
(zobacz schemat w Instrukcji Uzytkowania):
F L E: Btad przemiennika
r U rn: Dziatanie przemiennika
F £ A: Osiagniecie progu czestotliwosci (parametr Ftd w menu SEt-, strona 19)
F L A: Osiagniecie predkosci wysokiej (HSP)
L £ A: Osiaggnigcie progu pradu (parametr Ctd w menu SEt-, strona 19)
5 ~ A: Osiagniecie czestotliwosci zadanej
£ 5 A: Osiagniecie progu cieplnego silnika (parametr ttd w menu SEt-, strona 19)
b L [ : Sekwencja hamulca (po informacie, jak to zadanie moze by¢ aktywowane w menu FUn-,
zobacz strona 54)
A F L : Utrata sygnatu 4-20 mA, nawet, jesli LFL = nO (strona 62)
Wejscie cyfrowe jest w stanie 1 (24 V), gdy wybrane zadanie jest aktywne, z wyjgtkiem FLt (stan 1, jezeli
przemiennik jest bez btedu).
& (1) Dla tych zadan, skonfiguruj AO1t = 0A.
P Przekaznik r1 ‘FLt
~ O Nieprzypisane
F L E: Btad przemiennika
r U r~: Dziatanie przemiennika
F E A: Osiagnigcie progu czestotliwosci (parametr Ftd w menu SEt-, strona 19)
F L A: Osiagniecie predkosci wysokiej (HSP)
L E A: Osiagniecie progu pradu (parametr Ctd w menu SEt-, strona 19)
5 ~ A: Osiagniecie czestotliwosci zadanej
£ 5 A: Osiagniecie progu cieplnego silnika (parametr ttd w menu SEt-, strona 19)
A P L : Utrata sygnatu 4-20 mA, nawet, jesli LFL = nO (strona 62)
Przekaznlkjest wzbudzony, gdy wybrane zadanie jest aktywne, z wyjatkiem FLt (wzbudzony, jezeli przemiennik jest
bez btedu).
rc Przekaznik r2 nO

~ 07 Nieprzypisane

F L E: Btad przemiennika

r U r: Dziatanie przemiennika

F £ A: Osiagniecie progu czestotliwosci (parametr Ftd w menu SEt-, strona 19)

F L A: Osiagniecie predkosci wysokiej (HSP)

L £ A: Osiaggnigcie progu pradu (parametr Ctd w menu SEt-, strona 19)

5 - A: Osiagniecie czestotliwosci zadanej

E 5 A: Osiagniecie progu cieplnego silnika (parametr ttd w menu SEt-, strona 19)

b L [: Sekwencja hamulca (po informacije jak to zadanie moze by¢ aktywowane w menu FUn-, zobacz strona 54)
A F L : Utrata sygnatu 4-20 mA, nawet, jesli LFL = nO (strona 62)

Przekaznik jest wzbudzony, gdy wybrane zadanie jest aktywne, z wyjatkiem FLt (wzbudzony, jezeli przemiennik jest
bez btedu).
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A

Kod

Opis Ustawienia
fabryczne

5C5

Zapamietanie konfiguraciji (1)

n [0: Funkcja nieaktywna

5k ~ I: Zachowuje biezaca konfiguracje (ale nie wynik automatycznego dostrojenia) do pamieci

EEPROM. SCS automatycznie przetacza sie na nO natychmiast, gdy zachowanie zostanie wykonane.

Funkcja ta stuzy do trzymania innej konfiguracji w rezerwie, jako dodatek do konfiguracji biezace;.

Gdy przemiennik opuszcza fabryke konfiguracja biezaca i konfiguracja zapasowa majg ustawienia

fabryczne.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukaza sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne: F IL I, F ILZ,F IL 3, F IL Y (pliki dostepne w pamigci EEPROM terminala zdalnego
do zachowania konfiguracji biezacej). Moga stuzy¢ do zapamietania od 1 do 4 roznych konfiguracji, ktore
moga byt takze zapamietane a takze przenoszone do innych przemiennikow o tym samym zakresie
mocy. SCS automatycznie przetgcza sie na nO, skoro tylko zapamietanie zostanie wykonane.

FLCS

Powrot do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracji

(1

~ [: Funkcja nieaktywna

~ E [ I:Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z konfiguracja zapasowa uprzednio zapamietana przez

SCS = Strl. rECI jest widoczne tylko, gdy kopia zapasowa zostata przeniesiona. FCS automatycznie zmieni

sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

I'n I: Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z ustawieniami fabrycznymi. FCS automatycznie zmieni
sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukazg sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne, tak dtugo, jak odpowiednie pliki bedg zatadowane do pamieci EEPROM terminala zdalnego
(0Odo4plikow): F IL I, F ILZ, F IL 3, F IL4.Umozliwiajgone zastapienie biezacej
konfiguracji jedna, z 4 konfiguraciji, ktbre moga by¢ zatadowane do terminala zdalnego. FCS
automatycznie zmieni sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

Uwaga: Jezeli nAd ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na nO,
oznacza to, ze transfer konfiguracji nie jest mozliwy i nie bedzie wykonany (np. rozne zakresy mocy
przemiennika). Jezeli ntr ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na
nO, oznacza to, ze zdarzyt sie btad transferu konfiguracji i musza by¢ odzyskane ustawienia fabryczne
za pomoca Inl. W obu przypadkach sprawdz konfiguracje przed ponowng, probag transferu.

A Aby rECI, Inl i FL1 do FL4 byly wziete pod uwage, przycisk ENT musi by€ przytrzymany przez 2 s.

(1) SCS i FCS moga, byt dostepne przez kilka menu konfiguracji, ale odnosza sie do wszystkich menu i parametrow jako catose.
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Menu sterowania CtL-

| © C?g(? © Poziom dostepu do funkcji
CEL

&E@—g’ Powr0t do ustawien fabrycznych / przywrocenie konfiguraciji
@®

Parametry moga byc modyfikowane tylko w trybie stop, bez obecnosci polecenia uruchamiania.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji dﬁ .

Kanaty sterowania i zadawania

Polecenia uruchamiania (naprzod, wstecz, itd.) i zadawanie moga by¢ wysytane nastepujacymi metodami:

Sterowanie CMD Zadawanie rFr

tEr:  Zaciski (LI.) Al1-Al2-Al3: Zaciski

LOC: Klawiatura (RUN/STOP) tylko na ATV31++-A AIP: Potencjometr tylko na ATV31.:-A

LCC: Terminal zdalny (gniazdo RJ45) LCC: Klawiatura ATV31 lub klawiatura ATV31+++A lub terminal zdalny
Mdb: Modbus (gniazdo RJ45) Mdb: Modbus (gniazdo RJ45)

CAn: CANopen (gniazdo RJ45) CAn: CANopen (gniazdo RJ45)

Nota:

Przycisk STOP na klawiaturze i terminalu zdalnym moze otrzymac pierwszenstwo (parametr PSt w menu CtL-).
Parametr LAC w menu CtL- moze stuzy¢ do wyboru trybu pierwszenstwa dla kanatow sterowania i zadawania. Ma on trzy poziomy funkciji:

+ LAC=L1: Funkcje podstawowe, z pierwszenstwem przez magistrale komunikacyjng. Poziom ten jest wymienny z ATV28.

« LAC=L2: W porobwnaniu do L1 dostarcza dodatkowo funkcje opcjonalne:
- Zmiana +/- predkosci (napedzany potencjometr)
- Sterowanie hamulcem
- Zatgczanie 2-giego ograniczenia pradu
- Przetaczanie silnikow
- Zarzadzanie facznikami krancowymi

+ LAC=L3: Te same opcje jak w L2, plus tryb mieszany kanatow sterowania i zadawania.

Kanaty moga byc potaczone nastepujaco, jezeli parametr LAC = L1 lub L2.

Priorytet od najwyzszego do najnizszego: Forsowanie trybu lokalnego, CANopen, Modbus, Terminal zdalny, Zaciski/Klawiatura (od prawej
do lewej na ponizszym schemacie).

Zaciski / Klawiatura |

Modbus

Lcc CANopen

. FLO
Terminal zdalny
Forsowanie trybu lokalnego

Zobacz szczegbtowe schematy na stronach 28 i 29.
« W przemiennikach ATV31, w trybie ustawien fabrycznych, sterowanie i zadawanie jest zarzadzane przez zaciski.

+ W przemiennikach ATV31-++A, w trybie ustawien fabrycznych, sterowanie jest przez klawiature, a zadawanie jest ustawiane przez
potencjometr tej klawiatury.

+ Z terminalem zdalnym, jezeli LCC = YES (menu CtL-), sterowanie i zadawanie jest zarzadzane przez terminal zdalny (zadawanie przez
LFr, menu SEt-).
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Menu sterowania CtL-

Kanaty moga byc potaczone w inny sposob, jezeli parametr LAC = L3.

Potaczone sterowanie i zadawanie (parametr CHCF = SIM):

Wybbr kanatu
zadawania: parametr Fr1
Kanat sterujacy jest

dotaczony 510 tego Sterowanie i zadawanie
samego zrodta

Wybor kanatu rFC
zadawania: parametr Fr2

Kanat sterujacy jest

dotaczony do tego
samego zrodta

Parametr rFC moze stuzy¢ do wyboru kanatu Fr1 lub Fr2, lub do konfiguracji wejscia cyfrowego albo bitu stowa sterujacego dla zdalnego
przetaczania obu kanatow.

Zobacz szczegbdtowe schematy na stronie 30 i 32.

Oddzielne sterowanie i zadawanie (parametr CHCF = SEP):

Reference

Wybbor kanatu zadawania:
parametr Fr1

Zadawanie

Wybb6r kanatu zadawania:
parametr Fr2

Parametr rFC moze stuzy¢ do wyboru kanatu Fr1 lub Fr2, lub do konfiguracji wejscia cyfrowego albo bitu stowa sterujacego dla zdalnego
przetaczania obu kanatow.

Sterowanie

Wybbor kanatu sterowania:
parametr Cd1

| . Sterowanie

CCs

Wybor kanatu sterowania;
parametr Cd2

Parametr CCS moze stuzy¢ do wyboru kanatu Cd1 lub Cd2, lub do konfiguracji wejscia cyfrowego albo bitu stowa sterujacego dla zdalnego
przetaczania obu kanatow.

Zobacz szczegbdtowe schematy na stronie 30 i 31.
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Menu sterowania CtL-

Kanat zadawania dla LAC = L1 lub L2

—= + A
UPdt— |1 e Nota: Jezeli polecenie predkosc +/- jest
UpdH4 L T ] - skonfigurowane (Fr1 = UPdt lub UPdH),
RLeckote wejscia sumujace SA2/SA3 sa nieaktywne.
|
R S
A2 H |
Al3
! AIP -
L L ‘ LFr-
|
| Predkosci ustalone Terminal
. zdalny ﬁ ]
SAZ
nO—__ }
|
LA ! ‘ LI
1 ‘ 2 ?
Al2-m
Dziatanie
Al3 - Jog
AIP -
| N |
- 1
o Pl nieprzypisane
1 nO il
nO-m Pl przypisane
AN ! !
i T A
Al2 -
AI3 Fir LA g Rampy
Funkcja Pl zobacz N
AP no strona49 | nsp|  |Acc DEC
| | \—/ | FrH
(SR Al _/_\_
Al2 LSP AC2 DE2
e S £
Fro ® Modbus Forsowanie trybu lokalnego
G CANopen
X
4 e
predkogt
UPdt4 1 B ,Modbus” lub ,CANopen” jest wybierany przez
uPdH 4 [ I ok zapisanie odpowiedniego stowa sterujacego
RSSO (zobacz dokumentacje magistrali).
|
|
nO -
Al i
Al2
|
A3
AIP -
T |
Przetacznik:
Parametr: Funkcja dostgpna dla LAC = L2

Czarny kwadrat oznacza
przypisanie ustawien fabrycznych

rFr
—




Menu sterowania CtL-

Kanat sterowania dla LAC = L1 lub L2

Parametry FLO, LCC i wybbr magistrali Modbus lub CANopen sg wspolne dla kanatow zadawania i sterowania.
Przyktad: LCC = YES ustawia przemiennik do sterowania i zadawania przez terminal zdalny.

Naprzod
c_»M Wstecz
STOP

Modbus

CANopen
RUN RUN
RN | stop
FWD / REV
ATV31-+-A Terminal
klawiatura zdalny ATV31-+-A klawiatura

O STOP

ﬁ STOP Priorytet
zatrzymania

Terminal zdalny
Przetacznik:
Parametr:

Czarny kwadrat oznacza
przypisanie ustawien fabrycznych
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Kanat zadawania dla LAC = L3

Terminal
zdalny

Terminal
zdalny

Terminal
zdalny

Terminal
zdalny

Fr

—LCC !

ﬁ_

UPdt

Nota: Jezeli polecenie predkost +/- jest skonfigurowane (Fr1 = UPdt lub UPdH), wejscia
sumujace SA2/SA3 sa nieaktywne.

LT

UPdH |

All —l—

+
predkosc
Aoé o

Al2H | H
A3 | H
AIP H | H

Mdb |
CAn+ I H

Predkosci ustalone

nO

LI
Mdb
CAn

PI nieprzypisane

Pl przypisane

Al
Al2
Al3

UPdt~

+
predkoSe

Funkcja Pl zobacz
strona 49

nO

Al1
Al2
Al3

LFr
AIP
ﬁ __Lcc
Terminal
zdalny
I?I
Dziatanie
Jog

UPdH

nO —M—
A1 |
Al2 9|

redkosc

Al3H | H
AIP 4 | H
—LCC i
Mdb — |
CAn+ |-

LI Rampy
= HSP ACC DEC
g \—/| FrH _/—\_ rFr
© —
LSP AC2 DE2
N FLO
S IFFc Forsowanie trybu
§ lokalnego
Przetaczniki:
Parametr:

Czarny kwadrat oznacza
przypisanie ustawien fabrycznych

30



Menu sterowania CtL-

Kanat zadawania dla LAC = L3

Potaczone zadawanie i sterowanie

Parametry Fr1, Fr2, fRC, FLO i FLOC sg wspolne dla kanatow zadawania i sterowania. Dlatego kanat sterowania jest okreslany przez kanat

zadawania.
Przyktad: Jezeli zadawanie Fr1 = Al1 (wejscie analogowe na listwie zaciskowej), sterowanie jest przez LI (wejscie cyfrowe na listwie
zaciskowej).

LI Al
|
LI i Klawiatura Al2
| ATV31e+:A A3
|
|
| (RUN / STOP) @7 AIP
|
Klawiatura } LCC
ATV31+++A | J
|
1 (RUN/ STOP ﬁ
SFTagg | FWD / REV
i Terminal zdalny
|
|
|
RUN / STOP ﬁ ‘ 3
FWD / REV i il |
Terminal zdalny -
Forsowanie
trybu
lokalnego

Klawiatura
ATV31.-A

O STOP
ﬁ STOP

CMD  Naprzod
Wstecz
STOP

LI Priorytet
Terminal zdalny zatrzymania
Klawiatura -~
ATV31-:-A

]

RUN /STOP ﬁ
FWD / REV

Terminal zdalny

Przetacznik:

Parametr:
Czarny kwadrat oznacza
przypisanie ustawien fabrycznych
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Kanat sterowania dla LAC = L3

Tryb mieszany (oddzielone zadawanie i sterowanie)

Parametry FLO i FLOC sg wspblne dla kanatow zadawania i sterowania.
Przyktad: Jezeli zadawanie w trybie forsowania lokalnego jest przez Al1 (wejscie analogowe na listwie zaciskowej), sterowanie w trybie
forsowania lokalnego jest przez LI (wejscie cyfrowe na listwie zaciskowe;).

1 LI Al

o— 1+ {E
Klawialt'lljra &t Klawiatura Al2
ATV31-+-A ATV31+A A3

|
|
|
|
|
i
|
RUN LOCH | |
STOP( ) | (RUN/STOP) 1:}— AlP
; 1 Lcc
1 1
| |
| |
RUN / STOP L eedid (RUN/STOP ﬁ
|
|
|
|
|
|
|
|

FWD / REV ! FWD / REV)
I Mdb- ! -
Terminal zdalny | Terminal
I CAn-{|H zdalny
| L
S LI
Forsowanie
trybu lokalnego
Klawiatura Naprzod
ATV31:-A Wstecz
STOP
<:> STOP
— ﬁ STOP
N Priorytet
LI o———— tEr+ | Terminal zdalny zatrzymania
Klawiatura ATV31++A |
RUN _Locd i
STOP |
|

RUN / STOP ﬁ Lol

FWD / REV }
_ | Mdb -
Terminal zdalny i cand L
| L
|
Przetacznik:
Parametr:

Czarny kwadrat oznacza
przypisanie ustawien fabrycznych
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A

1 —]
CEL -|H=
Kod Opis Zakres nastaw  |Ustawienia
fabryczne
LALC |Poziom dostepu funkcji L1
L T: Dostep do funkcji standardowych. W znacznym stopniu poziom ten jest wymienialny z ATVZ28.
L 2: Dostep do funkcji zaawansowanych w menu FUn-:
- Zmiana +/- predkosci (napedzany potencjometr)
- Sterowanie hamulcem
- Zataczanie drugiego ograniczenia pradu
- Przetaczanie silnikow
- Zarzadzanie tacznikami krancowymi
L 3: Dostep do funkcji zaawansowanych i zarzagdzanie trybami mieszanymi sterowania.
Przypisanie L3 do LAC spowoduje odtworzenie ustawien fabrycznych parametrow Fri
(ponizej), Cd1 (strona 34), CHCF (strona 34) i tCC (strona 23). Ostatni jest forsowany na ,,2C’
dla ATV31---A. L3 moze byc zostac zamienione na L2 lub L1 tylko za pomoca ,,ustawien
fabrycznych” przez FCS (strona 36).
Aby zmienit przypisanie LAC, musisz nacisngg i przytrzymac przez 2 s przycisk ,ENT”
F r | |Konfiguracja wartosci zadanej 1 Al
AIP dla ATV31-:-A
H T T: Wejscie analogowe All
A I 2: Wejscie analogowe Al2
A I 3: Wejscie analogowe Al3
A | F: Potencjometr (tylko ATV31+:A)
Jezeli LAC = L2 lub L3, sa mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
UFdE:(1)+ predkosc / - predkosc za pomoca LI
U F dH: (1) + predkose / - predko$é za pomoca przyciskow W A na klawiaturze ATV31 lub ATV31++Al
lub zdalnym terminalu. Do pracy, wyswietl czestotliwosc rFr (zobacz strona 65)
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L [ [:Zadawanie przez terminal zdalny, parametr LFr w menu SEt-, strona 16.
1 d b: Zadawanie przez Modbus
[ A ~: Zadawanie przez CANopen
F r 2 |Konfiguracja wartosci zadanej 2 nO
n O: Nieprzypisane
A 1 I: Wejscie analogowe Al1
A I 2: Wejscie analogowe Al3
A 1 3: Wejscie analogowe Al3
A | F: Potencjometr (tylko ATV31++:A)
Jezeli LAC = L2 lub L3, sa mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
UFdE:(1)+ predkosc / - predkost za pomoca LI
L F dH: (1) + predkost / - predkos$é za pomoca przyciskoW A na klawiaturze ATV31 lub ATV31:-:A
lub zdalnym terminalu. Do pracy, wyswietl czestotliwos¢ rFr (zobacz strona 65)
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L [ [:Zadawanie przez terminal zdalny, parametr LFr w menu SEt-, strona 16.
1 d b: Zadawanie przez Modbus
L A ~: Zadawanie przez CANopen

Moze zaistnie¢ niekompatybilno$¢ miedzy funkcjami (zobacz tabele niekompatybilnosci, strona 13). W tym przypadku, pierwsza
skonfigurowana funkcja zapobiega skonfigurowaniu pozostatych.

(1) Uwaga: Nie mozna przypisa¢ UPdt do Fr1 lub Fr2 oraz UPdH do Fr1 lub Fr2 w tym samym czasie. Tylko jedno z przypisan UPdt/UPdH
jest dopuszczalne na kazdym kanale zadawania.
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[ ]

A

Kod

Opis Zakres nastaw

Ustawienia
fabryczne

rFC

Przelaczanie kanatow zadajacych

Fr1

stowa sterujacego dla zdalnego przetaczania Fr1 lub Fr2.
F - [|:Zadana = Zadana 1
r £': Zadana = Zadana 2
: Wejscie cyfrowe LI1
: Wejscie cyfrowe LI2
: Wejscie cyfrowe LI3
: Wejscie cyfrowe LI4
: Wejscie cyfrowe LI5
: Wejscie cyfrowe LI6

[l el el el e
—_——— — — —
[np RN N o N ) N W

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:

: Bit 11 stowa sterujacego Modbus
: Bit 12 stowa sterujacego Modbus
: Bit 13 stowa sterujacego Modbus
: Bit 14 stowa sterujacego Modbus
: Bit 15 stowa sterujgcego Modbus
: Bit 11 stowa sterujagcego CANopen
: Bit 12 stowa sterujacego CANopen
: Bit 13 stowa sterujacego CANopen
: Bit 14 stowa sterujacego CANopen
I 5: Bit 15 stowa sterujgcego CANopen

Lwy £y

L U T N W

e e e e W W

Sygnaly zadajace moga by¢ przetaczane przy pracujacym przemienniku.
Fr1 jest aktywne, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 0.
Fr2 jest aktywne, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 1

Parametr rFC moze stuzy¢ do wyboru kanatu Fr1 lub Fr2, lub do konfiguraciji wejscia cyfrowego albo bitu

CHLCF

Tryb mieszany (kanaty sterujace oddzielone od kanatow
zadawania)

SIM

Moze by¢ dostepny, jezeli LAC = L3
5 11: Potaczone
5 E F: Rozdzielone

Cdl

Konfiguracja kanatu sterowania 1

tEr
LOC dla

ATV31.:-A

oze byt dostepna, jezeli CHCF = SEP i LAC = L3
- : Sterowanie listwy zaciskowe;j

~ : Sterowanie z klawiatury (tylko ATV31++:A)

: Sterowanie z terminala zdalnego

/ : Sterowanie przez Modbus

L A ~: Sterowanie przez CANopen

AT Z
~

oomoom
o

Lde

Konfiguracja kanatu sterowania 2

Mdb:

Moze by¢ dostepna, jezeli CHCF = SEP i LAC =13
E E r: Sterowanie listwy zaciskowej

L 0L : Sterowanie z klawiatury (tylko ATV31-+-A)

L [ [ : Sterowanie z terminala zdalnego

1 d b : Sterowanie przez Modbus

[ A ~: Sterowanie przez CANopen

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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1
A

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

CLCS

Przetaczanie kanatow sterowania Cd1

Moze by¢ dostepne, jezeli CHCF = SEP i LAC=L3
Parametr CCS moze stuzy¢ do wyboru kanatu Cd1 lub Cd2, lub do konfiguracji wejscia cyfrowego albo bitu
stowa sterujgcego dla zdalnego przetaczania obu kanatow Cd1 lub Cd2.
" d [: Kanat sterowania = Kanat 1

~ : Kanat sterowania = Kanat 2

: Wejscie cyfrowe LI

: Wejscie cyfrowe LI2

: Wejscie cyfrowe LI3

: Wejscie cyfrowe LI4

: Wejscie cyfrowe LI5

: Wejscie cyfrowe LI6

: Bit 11 sfowa sterujacego Modbus

: Bit 12 stowa sterujacego Modbus

: Bit 13 stowa sterujgcego Modbus

: Bit 14 stowa sterujacego Modbus

: Bit 15 stowa sterujgcego Modbus

: Bit 11 stowa sterujacego CANopen

: Bit 12 stowa sterujgcego CANopen

: Bit 13 stowa sterujacego CANopen

: Bit 14 stowa sterujacego CANopen

: Bit 15 stowa sterujacego CANopen

—

I T e e e e T e et et el B el
—_——— — e — — — — W oWy My

L U N U W S 1
W owfiy o Cow iy

~

Kanat 1 jest aktywny, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 0.
Kanat 2 jest aktywny, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 1.

CopP

Kopiowanie kanafu 1 do kanafu 2 nO
(kopiowanie tylko w tym kierunku)

Moze byc dostepne, jezeli LAC = L3

n [1: Bez kopiowania

5 F: Kopiowanie zadawania

L d: Kopiowanie sterowania

A L L : Kopiowanie sterowania i zadawania

-+ Jezeli kanat 2 jest sterowaniem przez listwe zaciskowa, to kanat 1 nie jest kopiowany.

-+ Jezeli kanat 2 zadawania jest ustawiony przez Al1, Al2, AI3 lub AIP, to kanat 1 nie jest kopiowany.

* Sygnatem zadanym kopiowanym jest FrH (przed rampa) chyba, ze kanat 2 zadawania ustawiany jest
przez zmiane +/- predkosci. W tym przypadku, sygnatem zadawanym kopiowanym jest rFr (po rampie)

A - Kopiujac sterowanie i / lub zadawanie moze zmieni¢ sie kierunek wirowania.

Lcr

Sterowanie przez terminal zdalny ‘nO

Parametr moze byc dostgpny tylko z opcjonalnym terminalem zdalnym i jezeli LAC = L1 lub L2.

n [0: Funkcja nieaktywna

4 £ 5: Umozliwia sterowanie przemiennika za pomocg przyciskow STOP/RESET, RUN i FWD/REV ng|
terminalu zdalnym. Predkos$¢ zadana jest wtedy podawana przez parametr LFr w menu SEt-. Tylko polecenia
zatrzymania wybiegiem, zatrzymania szybkiego i hamowania pradem DC pozostajg aktywne na listwie
zaciskowej. Jezeli potaczenie przemiennik/terminal zostanie przerwane lub terminal nie bedzie podtaczony,
wtedy przemiennik blokuje sie btedem SLF.

PSE

Pierwszenstwo zatrzymania ‘ ‘YES

Funkcja daje pierwszenstwo przyciskowl STOP na klawiaturze (tylko ATV3T+++A) lub przyciskowl STOP n3d
terminalu zdalnym, bez wzgledu na kanat sterowania (listwa zaciskowa lub magistrala komunikacyjna).

~ : Funkcja nieaktywna

Y E 5: Pierwszenstwo przycisku STOP

Aby zmieni€ przypisanie PSt, musisz nacisnat i przytrzymac przez 2 s przycisk ,ENT”.

rOE

Autoryzowany kierunek dziatania ‘ ‘dFr

Autoryzowany kierunek dziatania dla przycisku RUN na klawiaturze (tylko ATV31+++A) lub przycisku RUN
na terminalu zdalnym.

d F ~: Naprzobd

dr 5: Wstecz

b O E : Autoryzowane sg oba kierunki (oprocz klawiatury na ATV31-+A: tylko Naprzbd).

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

Zapamietanie konfiguracji (1)

r [: Funkcja nieaktywna

5 k£ ~ I: Zachowuje biezacg konfiguracje (ale nie wynik automatycznego dostrojenia) do pamieci

EEPROM. SCS automatycznie przetacza sig na nO natychmiast, gdy zachowanie zostanie wykonane.

Funkcja ta stuzy do trzymania innej konfiguracji w rezerwie, jako dodatek do konfiguracji biezace;.

Gdy przemiennik opuszcza fabryke konfiguracja biezaca i konfiguracja zapasowa majg ustawienia

fabryczne.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukazg sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne: F IL I, F ILZ2,F IL 3, F IL Y (pliki dostepne w pamieci EEPROM terminala zdalnego
do zachowania konfiguracji biezacej). Moga stuzy¢ do zapamietania od 1 do 4 roznych konfiguraciji, ktore
moga byc takze zapamietane a takze przenoszone do innych przemiennikow o tym samym zakresie
mocy. SCS automatycznie przetacza sie na nO, skoro tylko zapamietanie zostanie wykonane.

l—‘

CEL -|[le
Kod
5C5
FLC5S

Powrot do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracji

M

n [0: Funkcja nieaktywna

~ E [ 1:Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z konfiguracja zapasowa uprzednio zapamietana przez

SCS = Strl. rECI jest widoczne tylko, gdy kopia zapasowa zostata przeniesiona. FCS automatycznie zmieni

sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

Inl: Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z ustawieniami fabrycznymi. FCS automatycznie zmieni

sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

« Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukaza sie dodatkowe ustawienia
opcjonalne, tak dtugo, jak odpowiednie pliki beda zatadowane do pamigeci EEPROM terminala zdalnego
(0do4plikow): F 1L I, F ILZ,F IL 3, F IL 4. UmozZliwiajg one zastapienie biezacej konfiguracji
jedna z 4 konfiguracii, ktore moga by¢ zatadowane do terminala zdalnego. FCS automatycznie zmieni sie
na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

Uwaga: Jezeli nAd ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na nO,
oznacza to, ze transfer konfiguracji nie jest mozliwy i nie bedzie wykonany (np. rozne zakresy mocy
przemiennika). Jezeli ntr ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na
nO, oznacza to, ze zdarzyt sie btad transferu konfiguracji i musza by¢ odzyskane ustawienia fabryczne
za pomoca Inl. W obu przypadkach sprawdz konfiguracje przed ponowna proba transferu.

A Aby rECI, Inl i FL1 do FL4 byly wzigte pod uwage, przycisk ENT musi by¢ przytrzymany przez 2 s

(1)SCS i FCS moga, byt dostepne przez kilka menu konfiguracji, ale odnosza sie do wszystkich menu i parametrow jako catos¢.

36



Menu funkcji aplikacyjnych FUn-

g | Podmenu
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© | Podmenu

Parametry moga byc modyfikowane tylko w trybie stop, bez obecnosci polecenia uruchamiania.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji d“ .

Niektore funkcje majg liczne parametry. Dla przejrzystosci programowania i unikniecia koniecznosci przewijania przez niekonczace sie
parametry, funkcje te zostaty pogrupowane w podmenu.
Podobnie jak menu, podmenu jest identyfikowane przez mysinik po kodzie: np.: [EEE-E I .

Moze zaistnie¢ niekompatybilno$¢ miedzy funkcjami (zobacz tabele niekompatybilnosci, strona 13). W tym przypadku, pierwsza
A skonfigurowana funkcja zapobiega skonfigurowaniu pozostatych.

Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
rPE Typ rampy Lin
Okreslenie ksztattu ramp przyspieszania i zwalniania.

L I~ Liniowa

5:Rampa S

LI: Rampa U

L U 5: Dostosowana

Rampy S

f(Hz) f(Hz)

HSP HSP N Wspotczynnik krzywizny jest staty,
gdzie t2 = 0,6 x t1
gdzie t1 = ustawiony czas rampy

’ 2 0’ 7] t
t 1
Rampy U
f (Hz) f(Hz)

HsP HsP Wspbtczynnik krzywizny jest staty,
gdzie t2 = 0,5 x t1
gdzie t1 = ustawiony czas rampy

0 0
e |t e | !
t1 t
Rampy dostosowane
f(Hz) f(Hz)

HeP HeP tA1: Moze byt ustawiony od 0 do 100% (ACC lub AC2)
tA2: Moze by¢ ustawiony od 0 do (100% - tA1) (ACC
lub AC2)

o o tA3: Moze byt ustawiony od 0 do 100% (dEC lub dE2)
w ] w0 ow w| [ ' tA4: Moze by¢ ustawiony od 0 do (100% - tA3) (dEC
ACC or AC2 dEC or dE2 lub dEQ)
ERA | Poczatkowe zaokraglenie rampy 0do 100 10%
przyspieszania typu CUS podane jako %
catkowitego czasu rampy (ACC lub AC2)

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
rPLC- LRZ Koncowe zaokraglenie rampy przyspieszania 0 do (100-tA1) 10%
(continued) typu CUS podany jako % catkowitego czasu
rampy (ACC lub AC2)
EA3 Poczatkowe zaokraglenie rampy zwalniania typu |0 do 100 10%
CUS podane jako % catkowitego czasu rampy
(dEC lub dE2)
EAY Koncowe zaokraglenie rampy zwalniania typu 0 do (100-tA3) 10%
CUS podany jako % catkowitego czasu rampy
(dEC lub dE2)
ACC Czasy ramp przyspieszania i zwalniania (1) 0.1do999.9 s 3s
dELC 0.1do999.9s 3s
Okreslone dla przyspieszania i zwalniania od 0 do czestotliwosci znamionowej FrS
(parametr w menu drC-).
Upewnij sie czy wartos¢ dEC nie jest zbyt mata w stosunku do bezwtadnosci
zatrzymywanego obcigzenia.
rP5 Przetaczanie ramp nO
Funkcja ta pozostaje aktywna bez wzgledu na kanat sterowania.
r [0: Nieprzypisana
L I I:Wejscie cyfrowe LI1
L 1 2:Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14: Wejscie cyfrowe LI4
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L 1 56: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L d I I:Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d /2 Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 1 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
~ d |4: Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
IACC i dEC sg wybrane, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 0.
IACC i dEC sg wybrane, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 1.
FrkE Prog przetaczania ramp 0 do 500 Hz ‘O
Druga rampa jest zataczana, jezeli wartos¢ Frt nie jest rowna 0 (0 deaktywuje funkcije)
i czestotliwost wyjsciowa jest wieksza niz Frt.
Prog przetaczania rampy moze by¢ powiazany z przetaczaniem przez LI lub bit:
Ll lub bit | Czestotliwosc Ramp
0 <Frt ACC, dEC
0 >Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 >Frt AC2, dE2
ARCZ2 Czas 2-giej rampy przyspieszania (1): 0.1do999.9s 5s
Zezwalany przez wejscie cyfrowe (rPS) lub
czestotliwosc progows, (Frt).
dEZ Czas 2-giej rampy zwalniania (1): 0.1do999.9s 5s
Zezwalany przez wejscie cyfrowe (rPS) lub
czestotliwosc progows, (Frt).
brA Adaptacja rampy zwalniania YES

Aktywacja tej funkcji powoduje automatyczng adaptacje rampy zwalniania, jezeli byta
nastawiona zbyt krotka w stosunku do bezwtadnosci obcigzenia.

n [0: Funkcja nieaktywna

Y E 5: Funkcja aktywna. Funkcja jest niekompatybilna z aplikacjami wymagajacymi:
* Pozycjonowania na rampie

+ Uzycia rezystora hamowania (nie ma gwarancji poprawnego dziatania funkcji)

brA jest wymuszone na nO, jezeli przypisane jest sterowanie hamulcem (bLC) (strona 54).

(1) Parametr moze by¢ takze dostgpny w menu SEt-.

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
Tryby zatrzymania
SEE Normalny tryb zatrzymania Stn
Tryb zatrzymania po zaniknieciu polecenia uruchamiania lub pojawieniu si¢ polecenia
zatrzymania.
~ [1F: Narampie
F 5 E: Zatrzymanie szybkie
r 5 [1: Zatrzymanie wybiegiem
d [ I:Zatrzymanie pradem statym
F5SE Zatrzymanie szybkie przez wejscie cyfrowe nO
r [0 Nieprzypisane
L I I: Wejscie cyfrowe L1
L 1Z: Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14: Wejscie cyfrowe LI14
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L 15: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
C d I I:Bit 11 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L 4 I 2:Bit 12 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L d 1 3:Bit 13 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
C 4 14:Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L 4 I5:Bit 15 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
Zatrzymanie jest aktywowane, gdy stan logiczny wejscia zmieni sie na 0, a bit stowa sterujacego
zmieni sie na 1. Zatrzymanie szybkie jest zatrzymaniem na rampie zredukowanej przez
parametr dCF. Jezeli wejscie powroci do stanu 1, a polecenie uruchamiania bedzie ciagle
aktywne, silnik uruchomi sie tylko, jezeli bedzie skonfigurowane sterowanie 2-przewodowe
z kontrolg poziomu (tCC = 2C i tCt = LEL lub PFO, zobacz strona 23). W innych przypadkach,
musi by¢ wystane nowe polecenie uruchamiania.
dCF Wspotczynnik podziatu rampy zwalniania dla 0do 10 4
zatrzymania szybkiego
Zapewnia, ze zredukowana rampa nie jest zbyt niska w stosunku do bezwtadnosci
zatrzymywanego obciazenia.
Wartos¢ 0 odpowiada rampie minimalnej
drC | Zatrzymanie pradem stalym przez wejscie cyfrowe nO
r [0 Nieprzypisane
L I I: Wejscie cyfrowe LI
L 12:Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14: Wejscie cyfrowe LI14
L 15:Wejscie cyfrowe LI5
L 1 5: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
C d I I:Bit 11 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
L 4 IZ2:Bit 12 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
C 4 1 3:Bit 13 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L d I4:Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
[ d I5:Bit 15 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
Hamowanie jest aktywowane, gdy stan logiczny wejscia lub bit stowa sterujacego wynosi 1.
IdC Wartosc pradu zatrzymania pradem statym 0dolIn(2) 0.7 In (2)
aktywowanego przez wejscie cyfrowe lub
wybranego jako tryb zatrzymania (1) (3)
Po 5 s wartos¢ szczytowa pradu hamowania jest ograniczana do 0.5 In, jezeli ustawiona jest
wartos¢ wyzsza
EdlC Catkowity czas zatrzymania pradem statym 0.1do30s 05s

wybranego jako tryb normalny tryb zatrzymania (1) (3)

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
(2) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
(3) Uwaga: Nastawy te nie sa zwigzane z funkcja ,automatycznego dohamowania pradem DC”.

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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I I Wejscie cyfrowe LI
I 2. Wejscie cyfrowe LI2
I 3: Wejscie cyfrowe LI3
I 4: Wejscie cyfrowe LI4
I 5: Wejscie cyfrowe LI5
I &: Wejscie cyfrowe LI6

~—

Zatrzymanie jest aktywowane, gdy stan logiczny wejscia wynosi 0. Jezeli wejscie powroci
do stanu 1, a polecenie uruchamiania bedzie ciagle aktywne, silnik uruchomi sie tylko,
jezeli bedzie skonfigurowane sterowanie 2-przewodowe z kontrolg poziomu. W innych

Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
SECLC- nSE Zatrzymanie wybiegiem przez wejscie cyfrowe nO
(kontynuacja) ~ 0: Nieprzypisane

przypadkach, musi by¢ wystane nowe polecenie uruchamiania.
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Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
Dohamowanie pradem statym
AdC Automatyczne dohamowanie pragdem staltym YES
(na koncu rampy)

n [0: Nieprzypisane
4 E 5: Dohamowanie przez nastawiany okres
L E: Dohamowanie ciagte
Parametr ten daje powod do wstrzykiwania pradu, takze jezeli polecenie
A uruchamiania nie zostanie wystane. Moze by¢ on dostepny dla pracujacego
przemiennika.

EdLC | |Czas automatycznego dohamowania pradem [0.1do30s 0.5s
statym (1)

S5dLC | |Wartos¢ pradu automatycznego dohamowania |0 do 1.2 In (2) 0.71In (2)
pradem statym (1)

A Sprawdz, czy silnik wytrzyma ten prad bez przegrzania.

EdLZ |2-gi czas automatycznego dohamowania 0do30s O0s
pradem statym (1)
SdCZ2 |2-gawartosc pradu automatycznego 0do1.21In(2) 0.51In (2)

dohamowania pradem statym (1)

A Sprawdz, czy silnik wytrzyma ten prad bez przegrzania.

AdC SdC2 Dziatanie
|
SdC1 -
YES X SdC2 | | |
tdC1 tdC1 +tdc2 t
|
SdC1 4+—
Ct =0 SdC2 F-- l
tdC1 t
|
SdC1 4+—y
Ct =0
-
Polecenie Y
uruchomienia 0
! t
|
|
|
Predkosc
0
t

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
(2) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod

Opis Zakres nastaw

Ustawienia
fabryczne

sumowanie wejsc

Moze by¢ stosowane tylko do sumowania jednego lub dwoch wejst do wartosci zadanej Fr1.

SAZ

Wejscie sumujace 2

Al2

~ - Nieprzypisane

A | I: Wejscie analogowe Al1

A 12 Wejscie analogowe Al2

A | 3: Wejscie analogowe Al3

A | F: Potencjometr (tylko przemienniki typu A)

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:

M d b: Zadawanie przez Modbus
L A ~: Zadawanie przez CANopen

L [ [:Zadawanie przez terminal zdalny, parametr LFr w menu SEt-, strona 16.

SA3

Wejscie sumujace 2

nO

n 7. Nieprzypisane

A I I: Wejscie analogowe Al1

A I Z: Wejscie analogowe Al2

A I 3: Wejscie analogowe Al3

A | F: Potencjometr (tylko przemienniki typu A)

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
C

1
[

o b : Zadawanie przez Modbus

A ~: Zadawanie przez CANopen
-
.

[ : Zadawanie przez terminal zdalny, parametr LFr w menu SEt-, strona 16.

Sumowanie wejsc

[5A 3}

Zobacz petne schematy na stronie 28 i 30.

Nota:

AlI2 jest wejsciem + 10 V, ktore pozwala na odejmowanie przez

dodawanie sygnatu ujemnego.
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Predkosci ustalone
2, 4, 8 lub 16 predkosci, ktore moga byt wstepnie ustalone, wymagajg odpowiednio 1, 2, 3 lub 4 wejs¢ cyfrowych.
Musi by¢ przestrzegany nastepujacy porzadek przypisan: PS2, nastepnie PS4, nastepnie PS8, nastepnie PS16.

Tabela potaczen wejsc dla predkosci ustalonych

16 predkosci | 8 predkosci | 4 predkosci | 2 predkosci Predkost zadana
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 0 Zadana (1)
0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1) Zobacz schematy na stronie 28 i stronie 30: Zadana 1 = (SP1).
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Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
Predkosci ustalone
P52 2 predkosci ustalone Jezeli tCC = 2C:
Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje. LI3 . )
~ [0: Nieprzypisane Jezeli tCC = 3C:
L I I: Wejscie cyfrowe LI1 nO _
L I2: Wejscie cyfrowe LI2 Jezeli tCC = LOC:
L 1 3:Wejscie cyfrowe LI3 LI3
L I4:Wejscie cyfrowe LI4
L 15:Wejscie cyfrowe LI5
L I G: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L d I I:Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 12 Bit 12 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
[ o 1 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d I4:Bit 14 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
[ d 15:Bit 15 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
P54 4 predkosci ustalone Jezeli tCC = 2C:
Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego Tunkcje. Li4
Sprawdz, czy PS2 zostato przypisane przed przypisaniem PS4 Jezeli tCC = 3C:
nO
r 0 Nieprzypisane Jezeli tCC = LOC:
L I I:Wejscie cyfrowe LI1 L4
L 12 Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14:Wejscie cyfrowe LI4
L 15:Wejscie cyfrowe LI5
L 1 6: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
C d I I:Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 12 Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
C d | 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 14:Bit 14 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
[ d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
PSH 8 predkosci ustalonych nO

\Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
Sprawdz, czy PS4 zostato przypisane przed przypisaniem PS8

r [0: Nieprzypisane

L | I:Wejscie cyfrowe LI1
L 1Z2: Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14: Wejscie cyfrowe Ll4
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L | E:Wejscie cyfrowe LI6

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:

I I: Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
I & Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
! 3: Bit 13 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
1 4: Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
! 5: Bit 15 sfowa sterujacego Modbus lub CANopen

M mmm
oooooao
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Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
P5 IBE |16 predkosci ustalonych nO
\WyDbor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcije.
Sprawdz, czy PS8 zostato przypisane przed przypisaniem PS16
n [0: Nieprzypisane
L | i: Wejscie cyfrowe LI
L 12 Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L I4:Wejscie cyfrowe LI4
L 15:Wejscie cyfrowe LI5
L 1 6: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
C d I I:Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 12 Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
C d 1 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 14:Bit 14 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
[ d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
SP2 2 predkos¢ ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |10 Hz
5P3 3. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |15Hz
SPY 4. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |20 Hz
SFP5 5. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz [25Hz
SPbE 6. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |30 Hz
SFP1 7. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz [35Hz
SFPH 8. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |40 Hz
] 9. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |45Hz
SP I0 |10. predkosc ustalona (1) 0.0 do 500.0 Hz |50 Hz
SP I I |11. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |55 Hz
5P I2 |12. predkosc ustalona (1) 0.0 do 500.0 Hz |60 Hz
5P I3 |13. predkosc ustalona (1) 0.0do 500.0 Hz |70 Hz
5P I4 |14. predkosc ustalona (1) 0.0 do 500.0 Hz |80 Hz
5P I5 |15. predkosc ustalona (1) 0.0 do 500.0 Hz |90 Hz
5P IB |16. predkosc ustalona (1) 0.0 do 500.0 Hz  [100 Hz

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod

Opis

Zakres nastaw

Ustawienia
fabryczne

Dziatanie Jog

400G

Dziatanie Jog

Jezeli tCC = 2C: nO
Jezeli tCC = 3C: LI4
JezelitCC =LOC: nO

L

L
L

—~

11
(=
/3
I'H:
I5:
IG:

Wejscie cyfrowe LI1
Wejscie cyfrowe LI2
Wejscie cyfrowe LI3
Wejscie cyfrowe LI4
Wejscie cyfrowe LI5
Wejscie cyfrowe LI6

Czestotliwose

Zadana JGF

Zadana JGF

silnika

Rampa

DEC/DE2

\Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
r [0: Nieprzypisane

Przyktad: Dziatanie Jog ze sterowaniem 2-przewodowym (tCC = 2C)

Rampa

wymuszona na 0.1s

Zadana

/

0

LI (JOG)
1

0

Naprzod
1

205s

0

Wstecz
1

0

JLF

Wartosc zadana dziatania Jog (1)

0do 10 Hz

10 Hz

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Zmiana +/- predkosci

Funkcja moze by¢ dostepna, jezeli LAC = L2 lub L3 (zobacz strona 33).
Dostepne SA dwa typy pracy.

1 Zastosowanie przyciskow z pojedynczym dziataniem: Sg wymagane dwa wejscia cyfrowe jako dodatek do kierunku (kierunkow)
dziatania. Wejscie przypisane do polecenia ,+ predkosc” zwieksza predkose, wejscie przypisane do polecenia ,- predko$¢” zmniejsza
predkosc.

2 Zastosowanie przyciskow z podwojnym dziataniem: jest potrzebne tylko jedno wejscie cyfrowe przypisane do polecenia ,+predkos¢c”.

+predkost/-predkost z przyciskami z podwojnym dziataniem:

Opis: 1 przycisk naciskany podwojnie dla kazdego kierunku wirowania. Kazde dziatanie zamyka zestyk.

Zwolniony 1. nacisniecie 2. nacisniecie

(- predkosc) (predkosc utrzymana) (+ predkosc)
Przycisk Naprzod - a aib
Przycisk Wstecz - c cid

Przyktad podtaczen:

LI1: naprzod T — —
I ATV 31 zaciski sterowania |
Lix: wstecz

. DL Lx Ly +24 |
Lly: + predkos¢ == **’"f ****** ’
s

C

Czestotliwost silnika

LSP
0

LSP /

Naprzod
2. nacis$niecie

1. nacisnigcie
0

Wstecz
2. nacis$niecie

1. nacisniecie
0

Ten typ zmiany +/- predkosci jest niekompatybilny ze sterowaniem 3-przewodowym.
Niezaleznie od wybranego typu dziatania, predko$¢ maksymalna jest ustawiona na HSP (zobacz strona 16).
Nota:

Jezeli zadana jest przetaczana przez rFC (zobacz strona 34) z jednego kanatu zadawania na inny z ,+/- predkoscia” wartos¢ zadana rFr
(po rampie) jest kopiowana w tym samym czasie. Zapobiega to nieprawidtowemu ustawianiu predkosci na 0 przy przetaczaniu kanatow.
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[ ]

-

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

Zmiana +/- predKosci (potencjometr napedzany

Funkcja moze by¢ dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 i UPdH lub UPdt zostang wybrane
(zobacz strona 33).

usr

+ predkosc nO
Moze byt dostepna tylko dla UPdt.
\Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
n [0: Nieprzypisana

L I I:Wejscie cyfrowe LI1

L 12:Wejscie cyfrowe LI2

L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3

I 4: Wejscie cyfrowe LI4

1 5: Wejscie cyfrowe LI5

L 1 6:Wejscie cyfrowe LI6

—

—

dS5P

- predkosc noO
Moze byt dostepna tylko dla UPdt.
\WyDbOr przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
~ [: Nieprzypisana

I I Wejscie cyfrowe LI

I 2: Wejscie cyfrowe LI2

I 3: Wejscie cyfrowe LI3

I 4: Wejscie cyfrowe LI4

I 5: Wejscie cyfrowe LI5

L 15 Wejscie cyfrowe LI6

~

—~

SEr

Zachowanie wartosci zadanej ‘ ‘ no

Parametr ten, zwigzany z funkcjg ,+/- predkos¢”, moze by¢ uzyty do zachowania predkosci
zadanej:

+ Po zaniku polecenia uruchamiania (zachowanie do RAM)

+ Po zaniku zasilania lub polecenia uruchamiania (zachowanie do EEPROM)

Przy nastepnym uruchomieniu, predkoscig zadang jest ostatnia zadana zachowana

W pamieci.

n [0: Bez zachowania

- A I1: Zachowanie do RAM

E E F: Zachowanie do EEPROM

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Regulator PI

Schemat
Funkcja jest aktywowana przez przypisanie wejscia analogowego do sprzezenia (pomiaru) PI.

LI p
Prog restartu po
? bledzie
FrZ (przebudzenie) FIF
FrH Odwrocenie Rampy
Zadana —— | _______ , korekcji El

wewnetrzna i i ACC DEC
Pl ! : NG FrH -/_\- rFr

‘ 1 A

| | PG AC2 DE2

|
Warto$¢ zadana A | rP3 % Wzmocnienie A%
Strony 281 30 | [

- |

| |

Ustalone zadane PI
= F Przetacznik:
_ .nO I Fb5 Parametr:
Sprezenig |4 Czarny kwadrat oznacza
PI A2 x FbS przypisanie ustawien
I fabrycznych
Al3

Wartosc zadana A

Strony 28 30

Sprzezenie PI:
Sprzezenie Pl musi by¢ przypisane do jednego z wejs¢ analogowych (Al1, Al2 lub Al3).

Zadana PI:

Zadana Pl moze by¢ przypisana do nastepujacych parametrow wedtug priorytetu:
- Zadane ustalone przez wejscia cyfrowe (rP2, rP3, rP4)
- Zadana wewnetrzna (rPI)
- Zadana Fr1 (zobacz strona 33)

Tabela potaczen dla zadanych ustalonych Pl

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 =nO ‘ Zadana
rPI'lub Fr1
0 0 rPI'lub Fr1
0 1 rP2
1 0 rP3
1 1 rP4

Parametry, ktore moga by¢ dostepne w menu nastaw (SEt-):

Zadana wewnetrzna (rPl)

Zadane ustalone (rP2, rP3, rP4)

Wzmocnienie proporcjonalne regulatora (rPG)

Stata czasowa catkowania regulatora (rIG)

Parametr FbS:

Parametr FbS moze byc stosowany do skalowania wartosci zadanej na podstawie zakresu zamian sprzezenia Pl (zakres czujnika).

Np. Sterowanie cisnieniem

Zadana PI (procesowa) 0 — 5 bar (0 — 100%)

Zakres czujnika cisnienia 0 — 10 bar

FbS = Maks. wartos¢ czujnika / Maks. wartos¢ procesowa

FbS=10/5=2

+ Parametr rSL:
Moze byt stosowany do ustawienie progu btedu P, powyzej ktorego regulator Pl bedzie reaktywowany (przebudzony) po zatrzymaniu
z powodu przekroczenia maks. progu czasu przy niskiej predkosci (tLS).

+ Odwrocenie kierunku korekcji (PIC): Jezeli PIC = nO, predkosci silnika bedzie rosta, gdy btad bedzie dodatni, np. sterowanie cisnieniem
z kompresorem. Jezeli PIC = YES, predkosci silnika bedzie malata, gdy btad bedzie dodatni, np. sterowanie temperaturg za pomoca,
wentylatora chtodzacego.
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Praca ,,Reczna — Automatyczna” Pl

Funkcja ta faczy regulator i Pl i przetgczanie wartosci zadanej rFC (strona 34). Predkos$¢ zadana jest podawana przez Fr2 lub przez funkcje
Pl, w zaleznosci od stanu wejscia cyfrowego.

Strojenie regulatora PI

1 Konfiguracja trybu PI
Zobacz schemat na stronie 49.

2 Wykonanie testu w trybie ustawien fabrycznych (wiekszosci przypadkow bedzie to wystarczajace).
Aby zoptymalizowac¢ naped, dostosuj rPG i rlG stopniowo i niezaleznie obserwujac efekty na sprzezeniu Pl w stosunku do zadanej.

3 Jezeli ustawienia fabryczne powodujg niestabilnosc lub niewtasciwa wartosc zadana:

Wykonaj testy z predkoscig zadawang w trybie Recznym (bez regulatora PI) i przemiennikiem obcigzonym dla catego zakresu predkosci
systemu:

- W stanie ustalonym, predkos$¢ musi by¢ stabilna i odpowiada¢ wartosci zadanej, a sygnat sprzezenia Pl musi by¢ stabilny.

- W stanie przej$ciowym, predkos¢ musi nadazac za rampg i szybko sie stabilizowac, a sprzezenie Pl musi nadazac za predkoscia.
Jezeli tak nie jest, sprawdz ustawienia przemiennika i/lub sygnat czujnika oraz jego podtaczenia.

Przetacz w tryb PI.

Ustaw brA na nO (bez automatycznej adaptacji rampy).

Ustaw predkosci ramp (ACC, dEC) na minimalne dopuszczalne przez mechanizm bez wywotania btedu ObF.

Ustaw statg catkowania (rlG) na minimum.

Obserwuj sprzezenie Pl i zadana.

Wykonaj kilka uruchomien/zatrzyman albo szybko zmien obciazenie lub zadana,

Ustaw wzmocnienie proporcjonalne (rPG), aby uzyskac¢ idealny kompromis miedzy czasem odpowiedzi i stabilnoscig w fazach
przejsciowych (nieznaczne przeregulowania i 1 do 2 oscylacji przed ustabilizowaniem sig).

Jezeli zadana rozni sie w stanie ustalonym od wartosci ustawionej, stopniowo zwigkszaj statg catkowania (rlG), zmniejsz wzmocnienie
proporcjonalne (rPG) w przypadku niestabilnosci (aplikacie pompowe), znajdz kompromis miedzy czasem odpowiedzi i doktadnoscig
statyczng (zobacz schemat).

Wykonaj testy produkcyjne w catym zakresie zadanych.

Czas stabilizacji

Wartose -
regulowana rPG za duze |
/ - Przeregulowane |

} — Btad statyczny
|

Wzmocnienie \
proporcjonalne (

/4 rPG za mate
Czas narastania

Czas
rlG za duza
Zadana
Wzmochienie N NG N~
proporcjonalne / — — ~—
//
/
//
/ rlG za mata
/
Czas
Zadana . .
\ rPG i rlG prawidtowe
R —
Czas

Oscylacje czestotliwosci w zaleznosci od kinematyki systemu.

Czas . Czas
. Przeregulowani PR
narastania eregulowanie stabilizacji

v A\ i - N
” N il i A\

Parametr Btad statyczny

PG

rG
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Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
Regulator PI
P IF Sprzezenie regulatora Pl nO
~ : Nieprzypisane
A 1 I: Wejscie analogowe Al1
A I 2: Wejscie analogowe Al2
A 1 3: Wejscie analogowe Al3
rPG Wzmochnienie proporcjonalne regulatora PI (1) ‘0.01 do 100 ‘1
Przyczynia sie dynamiki osiagobw podczas szybkich zmian w sprzezeniu PI.
r IG Stata catkowania regulatora Pl (1) ‘0.01 do 100 ‘1
Przyczynia sie do doktadnosci statycznej podczas wolnych zmian w sprzezeniu PI.
FbsS Wspotczynnik mnozenia sprzezenia Pl (1) ‘0.1 do 100 ‘1
Do adaptacji procesu
PiIC Odwrocenie kierunku korekciji regulatora Pl (1) ‘ ‘nO
n [0: normalna
Y E 5: odwrbcona
Pr 2 |2zadane ustalone PI ‘ ‘nO
Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
n [0: Nieprzypisane
L I I: Wejscie cyfrowe LI1
L 12 Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14:Wejscie cyfrowe Ll4
L 15:Wejscie cyfrowe LI5
L 1 E&:Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L d I 1:Bit 11 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
[ d I12:Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L o I 3:Bit 13 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
L d 14:Bit 14 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
L d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
PrHY 4 zadane ustalone PI nO
Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
Sprawdz, czy Pr2 zostato przypisane przed przypisaniem Pr4.
n [I: Nieprzypisane
I I Wejscie cyfrowe LI
L 1 Z2: Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3: Wejscie cyfrowe LI3
L 14:Wejscie cyfrowe Ll4
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L | E:Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L d I I:Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d /2 Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 1 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
~ d | 4: Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
- P2 |2.zadana ustalona Pl (1) ‘0 do 100% ‘30%
Ukazuije sie tylko, jezeli Pr2 zataczone przez wybrane wejscie.
- P3 |3.zadana ustalona PI (1) ‘0 do 100% ‘60%
Ukazuje sie tylko, jezeli Pr4 zataczone przez wybrane wejscie.
r P4 |4.zadana ustalona PI (1) \0 do 100% \90%

Ukazuje sie tylko, jezeli Pr4 zataczone przez wybrane wejscie.

(1) Parametr moze by¢ takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
P I- rSL Prog restartu po btedzie (,,prog przebudzenia”)|0 do 100% 0
(kontynuacia) Jezeli funkcje ,PI” i ,,Czas pracy przy niskiej predkosci” (tLS) (zobacz strona 18) sa
skonfigurowane w tym samym czasie, regulator Pl moze probowac ustawi¢ predkose
nizsza niz LSP.
Powoduje to niezadowalajaca prace, sktadajaca sie z rozruchu, pracy przy niskiej
predkosci a nastepnie zatrzymania, i tak dalej...
Parametr rSL (prog restartu po btedzie) moze by¢ uzyty do ustawienia minimalnego progu
btedu PI dla restartu po zatrzymaniu z powodu przedtuzonej pracy przy LSP.
Funkcja jest nieaktywna, jezeli tLS = 0.
Pl Wewnetrzna zadana regulatora Pl ‘nO
n [T Zadana regulatora PTjest Fr1, oprocz UPdH i UPdt (predkosc +/- nie moze byC uzytal
jako zadana regulatora Pl1).
Y E 5: Zadana regulatora Pl jest wewnetrzna za pomocg parametru rPI.
- P I |Wewnetrzna zadana regulatora PI (1) ‘0 do 100% ‘0

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Sterowanie hamulcem

Funkcja moze by¢ dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).
Funkcja ta, ktora moze by¢ przypisana do przekaznika R2 lub wyjscia cyfrowego AOC, pozwala przemiennikowi na zarzadzanie hamulcem elektromagnetycznym.
Zasada:

Synchronizacja zwolnienia hamulca z momentem rosngcym podczas rozruchu i sprzegniecia hamulca z zerowg predkoscia przy
zatrzymywaniu, aby zapobiec wstrzasom.

Sekwencja hamulca:
Predkos¢ silnika

Predkos¢ zadana

Przekaznik R2 lub 1
wyjscie cyfrowe AOC

0

Prad silnika
& brt

Ibr

0 t

Czestotliwosc silnika
bEt

Predkos¢ zadana

brL
bEn

LI naprzod
lub wsteczl

0
Stan hamulca ‘ Sprzegniety ‘ Zwolniony Sprzegniety

Ustawienia, ktbre moga by¢ dostepne w menu FUn-:
- Czestotliwost zwolnienia hamulca (brlL)
- Prad zwolnienia hamulca (lbr)
- Czas zwolnienia hamulca (brt)
- Czestotliwos$¢ sprzegniecia hamulca (bEn)
- Czas sprzegniecia hamulca (bEt)
- Impuls zwolnienia hamulca (bIP)

Zalecane ustawienia do sterowania hamulcem:
1 Czestotliwost zwolnienia hamulca (brL):
- Ruch poziomy: Ustaw na 0.
- Ruch pionowy: Ustaw na czestotliwos¢ rowng znamionowemu poslizgowi silnika w Hz.
2 Prad zwolnienia hamulca (lbr):
- Ruch poziomy: Ustaw na 0.
- Ruch pionowy: Wstepnie ustaw znamionowy prad silnika, a nastepnie dostrdj go, aby zapobiec wstrzasom przy rozruchu, upewniajac
sie, ze obcigzenie maksymalne bedzie utrzymane po zwolnieniu hamulca.
3 Czas zwolnienia hamulca (brt):
Dostosuj do typu hamulca. Jest to czas wymagany do zwolnienia mechanizmu hamulca.
4 Czestotliwost sprzegniecia hamulca (bEn):
- Ruch poziomy: Ustaw na 0.
- Ruch pionowy: Ustaw czestotliwos¢ rowng poslizgowi silnika w Hz. Uwaga: Maks. bEn = LSP, dlatego trzeba najpierw ustawic
odpowiednig wartosc¢ LSP.
5 Czas sprzegniecia hamulca (bEt):
Dostosuj do typu hamulca. Jest to czas wymagany do sprzegniecia mechanizmu hamulca.
6 Impuls zwolnienia hamulca (bIP):
- Ruch poziomy: Ustaw na nO.
- Ruch pionowy: Ustaw na YES i sprawdz, czy kierunek momentu silnika dla polecenia ,Naprzdod” odpowiada kierunkowi podnoszenia
obcigzenia. Jezeli to konieczne, zamien dwie fazy silnika. Parametr ten powoduje wygenerowanie momentu silnika w kierunku
podnoszenia bez wzgledu na kierunek wystanego polecenia, w celu utrzymania obciazenia po zwolnieniu hamulca.
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Kod

Ustawienia
fabryczne

Opis Zakres nastaw

'Sterowanie hamulcem
Funkcja moze byt dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).

bLC Konfiguracja sterowania hamulcem ‘ ‘no
r 7. Nieprzypisane
~ £': Przekaznik R2
d 0: Wyjscie cyfrowe AOC
Jezeli bLC jest przypisane, parametry FLr (strona 61) i brA (strona 38) sa wymuszane na
nO, a parametr OPL (strona 61) jest wymuszany na YES.
brlL Czestotliwosc zwolnienia hamulca 0.0 do 10.0 Hz Zaleznie od
zakresu
przemiennika
Ibr Prog pradu silnika do zwolnienia hamulca 0do 1.361n (1) Zaleznie od
zakresu
przemiennika
brkE Czas zwolnienia hamulca 0do5s 05s
LS5FP Predkos$¢ niska 0 do HSP (str. 16) |0 Hz
Czestotliwosc silnika przy min. zadanej. Parametr ten moze byc¢ takze dostepny w menu
SEt- (strona 16).
LEn Prog czestotliwosci sprzegniecia hamulca nO -0do LSP ‘nO
r L7 Niestrojony
0 do LSP: Zakres strojenia (Hz)
Jezeli bLC jest przypisane i bEn jest utrzymane na nO, przemiennik bedzie blokowat sie
z bledem bLF po pierwszym poleceniu uruchomienia.
bLEE Czas sprzegniecia hamuica Odo5s 0.5s
b IP Impuls zwolnienia hamulca nO
~ [T': Przy zwalnianiu hamulca, kierunek momentu silnika odpowiada kierunkowi wystanego

polecenia.
YE 5: Przy zwalnianiu hamulca, kierunek momentu silnika jest zawsze naprzod,
niezaleznie od kierunku wystanego polecenia.

Sprawdz, czy kierunek momentu silnika dla polecenia ,Naprzod” odpowiadal
& kierunkowi podnoszenia obcigzenia. Jezeli to konieczne, zamien dwie fazy silnika.

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

Zataczenie drugiego ograniczenia pradu
Funkcja jest dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).

LCZ?

Zataczenie drugiego ograniczenia pradu ‘ ‘nO

Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego Tunkcje.
n [0: Nieprzypisane

L I I: Wejscie cyfrowe L1

I 2. Wejscie cyfrowe LI2

I 3: Wejscie cyfrowe LI3

—

L

L 14:Wejscie cyfrowe Ll4
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L | E:Wejscie cyfrowe LI6

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:

/1 Bit 11 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
Z': Bit 12 sfowa sterujacego Modbus lub CANopen
3: Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
4: Bit 14 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
5: Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen

(L B B |
0O 0O 0O o0 o

=~

CL1 jest zataczone, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 0 (Menu
SEt- strona 18).
CL2 jest zataczone, gdy wejscie cyfrowe lub bit stowa sterujacego jest w stanie 1

cLe

2-gie ograniczenie pradu (1) 0.25do 1.5In (2) ‘1.5 In (2)

(1) Parametr moze by¢ takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
(2) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
CHP- Przetaczanie silnikow
Funkcja jest dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).
CHF Przetaczanie, silnik 2 ‘nO
Wybor przypisania wejscia cyfrowego aktywujacego funkcje.
r O: Nieprzypisane
L I I: Wejscie cyfrowe L1
L IZ:Wejscie cyfrowe LI2
L 1 3:Wejscie cyfrowe LI3
L 14:Wejscie cyfrowe L4
L 15: Wejscie cyfrowe LI5
L 1E: Wejscie cyfrowe LI6
Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:
L d 1 [:Bit 11 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
[ d 12:Bit 12 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d I 3:Bit 13 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L d 14:Bit 14 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
C d 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
LI lub bit = 0: Silnik 1
LI lub bit = 1: Silnik 2
- Funkcja przetaczania silnikow deaktywuje zabezpieczenie cieplne silnika. Dlatego
& musi by€ zapewnione zewnetrzne zabezpieczenie cieplne silnika.
- Jezeli stosujesz te funkcje, nie uzywaj funkcji automatycznego strojenia tUn (strona
21) dla silnika 2 i nie konfiguruj tUn = rUn lub POn.
- Zmiany parametrbw sg brane pod uwage tylko, gdy przemiennik jest zablokowany.
Un 52 |Znamionowe napigcie silnika podane na Zaleznie od gamy |Zaleznie od gamy
tabliczce znamionowej przemiennikow przemiennikow
ATV31-+M2: 100 do 240 V
ATV31++M3X: 100 do 240 V
ATV31+++N4: 100 do 500 V
ATV31-+-S6X: 100 do 600 V
Fr 52 |Znamionowa czestotliwos¢ silnika (silnik 2) 10 do 500 Hz 50 Hz
podana na tabliczce znamionowej
A Wspbtczynnik FrS (w Hz) nie moze przekracza¢ ponizszych wartosci:
ATV31+M2: 7 maks.
ATV31+++M3X: 7 maks.
ATV31+:*N4: 14 maks.
ATV31++-S6X: 17 maks.
Ustawienie fabryczne wynosi 50 Hz, ew. 60 Hz, jezeli bFr jest ustawiona 60 Hz.
nL -2 |Znamionowy prad silnika (silnik 2) podany na |0.25 do 1.5 In (2) |Zaleznie od gamy
tabliczce znamionowej przemiennikow
nSPZ2 |Znamionowa predkos¢ silnika (silnik 2) 0 do 32760 RPM |Zaleznie od gamy
podana na tabliczce znamionowej przemiennikow
0 do 9999 obr./min. a nastepnie 10.00 do 32.76 K obr./min.
Jezeli na tabliczce znamionowej, zamiast predkosci znamionowej, pokazana jest predkosg
synchroniczna i poslizg w Hz lub %, oblicz nastepujaco predkos$¢ znamionowa;:
- Predkost znamionowa = Predko$¢ synchroniczna x 100 - pﬁ)(s)l(i)zg W %
lub s
-+ Predkosc znamionowa = Predkos¢ synchroniczna x 50- posslgg w Hz
(silniki 50 Hz) lub 60 - posliza w Hz
-+ Predkost znamionowa = Predkos¢ synchroniczna x P 60 9
(silniki 60 Hz)

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).
(2) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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-

Kod Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne
CHP- LO5Z2 |Cos P silnika (silnik 2) podany na tabliczce 0.5do 1 Zaleznie od gamy
(kontynuacja) znamionowej przemiennikbw
UFEZ |Wybor typu stosunku napiecie/czestotliwosc n
silnika 2
L : Staty moment dla silnikbw potaczonych rownolegle lub silnikbw specjalnych
F: Zmienny moment: aplikacje pompowe i wentylacyjne
n : Bezczujnikowe sterowanie wektorem strumienia dla aplikacji ze statym momentem.
r L d: Oszczedzanie energii, dla aplikacji ze zmiennym momentem niewymagajacych
wysokiej dynamiki (zachowuje sie podobnie do ustawienia P przy braku obciazenia
i ustawienia n z obcigzeniem).
Napiecie
uns
i
Lo’ /
'¢" n //
— P ‘.
- Czestotliwose
FrsS
UF -2 |KompensacjalR/podwyzszenie napigcia, silnik 2 (1) ‘ 0 do 100% ‘20
Dla UFt2 = n lub nLd: Kompensacja IR. Dla UFt2 = L lub P: Podwyzszenie napiecia.
Stuzy do optymalizacji momentu przy bardzo niskiej predkosci (zwieksz UFr2, jezeli moment jest
niewystarczajacy).
Sprawdz, czy wartos¢ UFr2 nie jest zbyt wysoka, gdy silnik jest zbyt goracy (ryzyko
niestabilnosci).
Zmodyfikowanie UFt2 spowoduje powrdt UFr2 do ustawienia fabrycznego (20%)
FLGZ |Wzmocnienie petli czestotliwosci, silnik 2 (1) ‘1 do 100% ‘20
Parametr moze byt dostepny tylko, jezeli UFt2 = n lub nLd.
Parametr FLG2 dostosowuje zdolno$¢ przemiennika do nadazania rampa predkosci
w oparciu o bezwtadnos¢ maszyny napedzane;.
Zbyt wysokie wzmocnienie moze by¢ przyczyna niestabilnosci pracy.
FLG2 za niskie FLG2 poprawne FLG2 za wysokie
Hz Hz Hz
50 50 50 e
40 40 40
0 W tym 0 o w ty_m_przypadku
2 przypadku 2 2 zmniejsz FLG2
10 ZWiekSZ FLG2 10 10
0+ 0 0
0 01 02 03 04 05t e 01 02 03 04 05t 1o 01 02 03 04 05t
SEAZ |Stabilnosc petli czestotliwosci, silnik 2 (1) ‘1 do 100% 20
Parametr moze byt dostepny tylko, jezeli UFt2 (strona 21) = n lub nLd.
Stuzy do dostosowania powrotu do stanu stabilnego po szybkiej zmianie predkosci
(przyspieszanie lub zwalnianie), w zaleznosci od dynamiki maszyny.
Stopniowo zwigkszaj stabilnos¢, aby unikna¢ przeregulowania predkosci.
StA 2 za niskie StA 2 poprawne StA 2 za wysokie
Hz Hz Hz
50 /\ 50 50
40 40 40
30 W tym 30 30 w tym
20 przypadku 20 20 przypadku
10 zwieksz StA 2 10 10 zmniejsz StA 2
0 0 0
10 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 1o 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 10 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
5L FZ |Kompensacja poslizgu, silnik 2 (1) 0 do 150% 100
Parametr moze by¢ dostepny tylko, jezeli UFt2 = n lub nLd.
Stuzy do dostosowania wartosci kompensacji poslizgu wyznaczonego przy znamionowej
predkosci silnika.
- Jezeli ustawiony poslizg < rzeczywisty poslizg: silnik nie wiruje z stanie ustalonym
z poprawng, predkoscia.
- Jezeli ustawiony poslizg > rzeczywisty poslizg: silnik jest przekompensowany i predkosci jest
niestabilna

(1) Parametr moze byt takze dostepny w menu nastaw (SEt-).

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Menu funkcji aplikacyjnych FUn-

Zarzadzanie tgcznikami krancowymi

Funkcja moze by¢ dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).
Moze ona stuzy¢ do zarzadzania pracg jednego lub dwoch tacznikow krancowych (1 lub 2 kierunki pracy):
- Przypisz jedno lub dwa wejscia cyfrowe (ograniczenie ruchu do przodu, ograniczenie ruchu do tytu).
- Wybierz typ zatrzymania (na rampie, szybkie lub wybiegiem)
Po zatrzymaniu, silnik ma mozliwos¢ restartu tylko w przeciwnym kierunku.
- Zatrzymanie jest wykonywane, gdy wejscie ma stan 0. Kierunek pracy jest autoryzowany stanem 1.

Kod Opis Zakres nastaw

Ustawienia
fabryczne

LSE- Zarzadzanie tacznikami krancowymi
Funkcja moze byt dostepna tylko, jezeli LAC = L2 lub L3 (strona 28).

L AF |Lacznik krancowy, kierunek naprzod ‘

‘nO

~ 7 Nieprzypisane

| 1: Wejscie cyfrowe LI
: Wejscie cyfrowe LI2
: Wejscie cyfrowe LI3
: Wejscie cyfrowe LI4
: Wejscie cyfrowe LI5
: Wejscie cyfrowe LI6

P
ou Cow -

LAr acznik krancowy, kierunek wstecz

nO

3

[T Nieprzypisane

I: Wejscie cyfrowe LI
: Wejscie cyfrowe LI2
: Wejscie cyfrowe LI3
: Wejscie cyfrowe LI4
: Wejscie cyfrowe LI5
L 15: Wejscie cyfrowe LI6

—r—r—— -
—_— . — —
U Cowy Ny

L AS |Typ zatrzymania facznikiem krancowym

nSt

~ ITF: Narampie
F 5 E : Zatrzymanie szybkie
n 5k : Zatrzymanie wybiegiem

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana przez wybor wejscia cyfrowego.
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ha
C

A

Kod

Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne

5C5S

Zapamietanie konfiguracji (1) nO

r [ Funkcja nieaktywna

5k - I: Zachowuje biezaca konfiguracje (ale nie wynik automatycznego dostrojenia) do

pamieci EEPROM. SCS automatycznie przetacza sie na nO natychmiast, gdy zachowanie

zostanie wykonane. Funkcja ta stuzy do trzymania innej konfiguracji w rezerwie, jako dodatek
do konfiguracji biezace;.

Gdy przemiennik opuszcza fabryke konfiguracja biezaca i konfiguracja zapasowa maja

ustawienia fabryczne.

+ Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukazg sie dodatkowe
ustawienia opcjonalne: F /L I, F ILZ2,F IL 3, F IL 4 (pliki dostepne w pamieci
EEPROM terminala zdalnego do zachowania konfiguracji biezacej). Moga stuzy¢ do
zapamietania od 1 do 4 roznych konfiguracji, ktore moga by¢ takze zapamietane a takze
przenoszone do innych przemiennikow o tym samym zakresie mocy.

SCS automatycznie przetacza sie na nO, skoro tylko zapamietanie zostanie wykonane.

FLCS

Powro6t do ustawien fabrycznych / odtworzenie nO
konfiguraciji (1)

r [0: Funkcja nieaktywna

~ £ [ I:Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z konfiguracja zapasowa uprzednio

zapamietang przez SCS = Strl. rECI jest widoczne tylko, gdy kopia zapasowa zostata

przeniesiona. FCS automatycznie zmieni sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.
I m | Biezaca konfiguracja stanie sie identyczna z ustawieniami fabrycznymi. FCS
automatycznie zmieni sie na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

« Jezeli opcjonalny terminal zdalny jest dotaczony do przemiennika, ukazg sie dodatkowe
ustawienia opcjonalne, tak dtugo, jak odpowiednie pliki bedg zatadowane do pamieci
EEPROM terminala zdalnego (0 do 4 plikdw): F /L I, F IL 2, F IL 3, F IL 4.
Umozliwiaja one zastgpienie biezacej konfiguracji jedna z 4 konfiguracii, ktore moga byc
zatadowane do terminala zdalnego.

FCS automatycznie zmieni si¢ na nO, gdy tylko ta akcja zostanie wykonana.

Uwaga: Jezeli nAd ukaze sie na wyswietlaczu krotko po tym, gdy parametr zostanie
przetaczony na nO, oznacza to, ze transfer konfiguracji nie jest mozliwy i nie bedzie
wykonany (np. rozne zakresy mocy przemiennika). Jezeli ntr ukaze sie na wyswietlaczu
krotko po tym, gdy parametr zostanie przetaczony na nO, oznacza to, ze zdarzyt sie btad
transferu konfiguracji i muszg by¢ odzyskane ustawienia fabryczne za pomocag, Inl.

W obu przypadkach sprawdz konfiguracje przed ponowng, proba transferu.

Aby rECI, Inl i FL1 do FL4 byly wziete pod uwage, przycisk ENT musi byt
przytrzymany przez 2 s.

(1)SCS i FCS moga byt dostepne przez kilka menu konfiguracji, ale odnoszg sie do wszystkich menu i parametrow jako catose.
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Menu btedow FLt-

®

=] y%l% © Automatyczny restart
© o ©

&@—2’ Kasowanie do zera czasu pracy
O®

Parametry moga byc modyfikowane tylko, gdy przemiennik jest zatrzymany, bez obecnosci polecenia uruchamiania.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji dﬁ .

FLE-

A

Kod

Opis Ustawienia
fabryczne

AEr

Automatyczny restart nO

n [0: Funkcja nieaktywna

Y E 5: Automatyczny restart, po zablokowaniu btedem, jezeli btad zaniknat, a inne warunki pracy pozwalajg
na restart. Restart jest wykonywany przez serig automatycznych prob, oddzielonych przez rosnace okresy
oczekiwania: 1s,5s, 10 s, a nastepnie 1 min. dla kolejnych okreséw.

Jezeli restart nie wykonat sie przez skonfigurowany czas tAr, procedura jest przerwana i przemiennik
pozostaje zablokowany, az do wytaczenia i ponownego zataczenia zasilania.

Nastepujace btedy pozwalajg na tg funkcje:

Btad zewnetrzny (EPF)

Utrata sygnatu zadajacego 4-20 mA (LFF)

Btad CANopen (COF)

Przepiecie systemu (OSF)

Zanik fazy zasilania (PHF)

Zanik fazy silnika (OPF)

Przepiecie na szynie DC (ObF)

Przecigzenie silnika (OLF)

Btad tacza szeregowego (SLF)

Przegrzanie przemiennika (OHF)

Przekaznik bezpieczenstwa przemiennika pozostaje wzbudzony, jezeli funkcja jest aktywna. Predkosc
zadana i kierunek pracy powinien by¢ utrzymany.

Zastosuj sterowanie 2-przewodowe (tCC = 2C) z tCt = LEL lub PFO (strona 23).

A Sprawdz, czy automatyczny restart nie narazi w zaden sposob obstugi lub urzadzen.

EAr

Maks. czas trwania procesu restartu ‘5

55 minut
1 0:10 minut
3 0: 30 minut
I k:1 godzina
£ h: 2 godziny
3 k: 3 godziny
L E: Bez ograniczenia
Parametr ten ukazuje sie, jezeli Atr = YES. Moze by¢ uzyty, aby ograniczy¢ liczbe kolejnych restartow przyj
powtarzajacym sie btedzie.

rSF

Kasowanie aktualnego btedu no

n 0: Nieprzypisane

I I: Wejscie cyfrowe LI1
: Wejscie cyfrowe LI2

: Wejscie cyfrowe LI3

: Wejscie cyfrowe LI4

: Wejscie cyfrowe LI5

~~~ -

oun ooy

/
/
/
/
!

: Wejscie cyfrowe LI6

—~

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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FLE-

A

Kod

Opis Ustawienia
fabryczne

FLr

Restart lotny (automatyczne chwytanie na rampie obciazenia wirujacego) nO

Stuzy do umozliwienia fagodnego restartu, jezeli utrzymane jest polecenie uruchamiania w nastepujacych
wypadkach:
- Utrata zasilania lub odfaczenie
- Skasowanie biezacego btedu lub automatyczny restart
- Zatrzymanie wybiegiem
Predkos¢ podawana przez przemiennik rozpoczyna sie od oszacowania predkosci silnika, restartu,
a nastepnie podazania rampg do predkosci zadane;.
Funkcja ta wymaga sterowania 2-przewodowego (tCC = 2C) z tCt = LEL un PFO.
r [0: Funkcja nieaktywna
4 E 5: Funkcja aktywna
Kiedy funkcja dziata, aktywuje sie po kazdym poleceniu uruchamiania, powodujac lekkie opdznienie
(maks. 1 s).
FLr jest wymuszane na nO, jezeli jest przypisane sterowanie hamulcem (bLC) (strona 54).

EEF

Btad zewnetrzny ‘nO

n O: Nieprzypisany
I I Wejscie cyfrowe LI

—

~

I

1 3: Wejscie cyfrowe LI3
I 4: Wejscie cyfrowe LI4
1 5: Wejscie cyfrowe LI5
| &: Wejscie cyfrowe LI6

~ o~~~

Jezeli LAC = L3, sg mozliwe nastepujace dodatkowe przypisania:

L d I I:Bit 11 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
L d |2:Bit 12 stowa sterujagcego Modbus lub CANopen
L d I 3:Bit 13 stowa sterujacego Modbus lub CANopen
L d 14:Bit 14 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
L 4 15:Bit 15 stowa sterujgcego Modbus lub CANopen

EFPL

Tryb zatrzymania w przypadku btedu zewnetrznego EPF YES

~ [J: Btad ignorowany

Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem
~ [1F: Btad z zatrzymaniem na rampie
F 5 E : Bfad z zatrzymaniem szybkim

oprPL

Konfiguracja btedu zaniku fazy silnika YES

~ - Funkcja nieaktywna

4 E 5: Wywotanie btedu OPF

[0 A [ : Zaden btad nie wywotywany, ale zarzadzanie napigeciem wyjsciowym w celu unikniecia przetezenia,
gdy jest ponownie zestawione potaczenie z silnikiem i lotny restart, jezeli FLr = nO. Do zastosowania ze
stycznikiem odptywowym.

OPL jest wymuszane na YES, jezeli jest przypisane sterowanie hamulcem (bLC) (strona 54).

IPL

Konfiguracja btedu zaniku fazy zasilania ‘YES

Parametr ten jest dostepny tylko dla przemiennikdw 3-fazowych.
n [0: Btad ignorowany
Y E 5: Btad z zatrzymaniem szybkim

OHL

Tryb zatrzymania w przypadku btedu przegrania przemiennika OHF ‘YES

~ [T Btad ignorowany

Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem
r [1F: Btad z zatrzymaniem na rampie
F 5 E : Btad z zatrzymaniem szybkim

oLt

Tryb zatrzymania w przypadku btedu przecigzenia silnika OLF YES

~ [ Btad ignorowany
Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem
~ [1F: Bfad z zatrzymaniem na rampie

F 5 E : Btad z zatrzymaniem szybkim
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FLE-

A

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

SLL

Tryb zatrzymania w przypadku btedu tacza szeregowego YES
Modbus SLF

~ [I: Btad ignorowany

Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem
~ [1F: Btad z zatrzymaniem na rampie
F 5 E : Bfad z zatrzymaniem szybkim

coL

Tryb zatrzymania w przypadku btedu tacza szeregowego YES
CANopen COF

~ L. Btad ignorowany

Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem
~ [1F: Btad z zatrzymaniem na rampie
F 5k : Btad z zatrzymaniem szybkim

EnlL

Konfiguracja btedu automatycznego dostrajania tnF ‘ ‘YES

~ [0: Btad ignorowany (przemiennik powraca do ustawien fabrycznych)
Y E 5: Btad z zablokowaniem przemiennika

LFL

Tryb zatrzymania w przypadku btedu utraty sygnatu 4 — 20 mA LFF‘ ‘ nO

~ L. Btad ignorowany (ustawienie mozliwe tylko, jezeli CrL < 3 mA, zobacz strona 24)

Y E 5: Btad z zatrzymaniem wybiegiem

L F F: Przemiennik przetacza sie na predkosc rezerwowa (parametr LFF)

~ L 5: Przemiennik utrzymuje predkosc¢, ktora miat przed pojawieniem sie btedu, az do zanikniecia btedu.
~ [1F: Bfad z zatrzymaniem na rampie

F 5 E : Bfad z zatrzymaniem szybkim

Przed ustawieniem LFL na YES, rMP lub FSt, sprawdz podtaczenie wejscia Al3. W przeciwnym
razie, przemiennik moze natychmiast przetaczy¢ sie na btad LFF.

B

LFF

Predkosc rezerwowa ‘O do 500 Hz ‘10 Hz

Predkos¢ rezerwowa ustawiona dla zatrzymania w przypadku btedu

drn

Ograniczenia pracy w przypadku przepiecia ‘ ‘nO

n [0: Funkcja nieaktywna

4 E 5: Kontrolowany prog napigcia zasilania wynosi:

ATV31+M2: 130 V

ATV31+M3X: 130 V

ATV31++:N4: 270 V

ATV31.+-S6X: 340 V

W tym wypadku, musi by¢ stosowany dfawik liniowy, a osiagi przemiennika nie moga byt zagwarantowane.
Aby przypisat te funkcje, musisz nacisngg i przytrzymac przycisk ,ENT” przez 2 s.

SEP

Kontrolowane zatrzymanie przy przerwie zasilania ‘ nO

~ [T Zablokowanie przemiennika i zatrzymanie wybiegiem silnika
11115: Ten tryb zatrzymania uzywa bezwtadnosci do utrzymania zasilania przemiennika tak dtugo, jak to
mozliwe.

r [1F: Zatrzymanie zgodne z zatwierdzong rampa (dEC lub dE2)

F 5 [1: Zatrzymanie szybkie, czas zatrzymania zalezy do bezwtadnosci i zdolnosci hamowania przemiennika.

InH

Wstrzymanie biedu ‘ nO

2 Wstrzymanie btedu moze nieodwracalnie uszkodzi¢ przemiennik. Moze to uniewazni¢ gwarancje.

~ [: Nieprzypisane

| 1: Wejscie cyfrowe LI
: Wejscie cyfrowe LI2
: Wejscie cyfrowe LI3
: Wejscie cyfrowe LI14
: Wejscie cyfrowe LI5
: Wejscie cyfrowe LI6

~ o~

~
oun Cow My o

I
L

Monitorowanie btedu jest aktywne, gdy wejscie jest w stanie 0.

Jest nieaktywne, gdy wejscie jest w stanie 1.

Wszystkie btedy sa kasowane zboczem narastajacym (z 0 na 1) na wejsciu.

Aby przypisac te funkcje, musisz nacisnag i przytrzymac przycisk ,ENT” przez 2 s.

rPr

Kasowanie czasu pracy na zero ‘ nO

n 2 Nie
r £ H: Czas pracy kasowany na zero

Parametr rPr samoczynnie powraca na nO po skasowaniu czasu.
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Menu komunikacji COM-

EUH-I

© 9@

-9

0®

ﬁ

©

Parametry moga byc modyfikowane tylko, gdy przemiennik jest zatrzymany, bez obecnosci polecenia uruchamiania.
Modyfikacje do parametrow Add, tbr, tFO, AdCO i bdCO sa brane pod uwage po restarcie.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, dostep do tego menu jest z przetacznikiem w pozycji ﬂ .

—

= 1 o_
[ I

A

[=hy)

[ ]

Kod

Opis Zakres nastaw |Ustawienia
fabryczne

Add

Modbus: Adres przemiennika 1 do 247 1

Ebr

Modbus: Szybkos¢ transmisji 19200

9. H: 4800 b/s
9. B:9600 b/s
19. 2:19200 b/s (Uwaga: Terminal zdalny moze by¢ uzywany tylko z ta wartoscia,.)

LFO

Modbus: Format komunikaciji | ‘8E1

B0 I: 8 bitow danych, nieparzystos¢, 1 bit stopu

B E I: 8 bitow danych, parzystos¢, 1 bit stopu (Uwaga: Terminal zdalny moze by¢ uzywany tylko z tg wartoscia,)
A~ 1: 8 bitow danych, bez parzystosci, 1 bit stopu

A~ 2 8 bitow danych, bez parzystosci, 2 bity stopu

LED

Modbus: Czas przerwy 0.1do10s 10s

AdJCO

CANopen: Adres przemiennika 0do 127 0

bdC O

CANopen: Szybkos¢ transmisji 125

10. 0:10kb/s
2 0. [0:20 kb/s
5 0. 0:50kb/s
125, 0:125kb/s
250, 0:250 kb/s
500, 0:500kb/s
1'000:1000 kb/s

EFrCO

CANopen: Rejestr btedu (tylko do odczytu)

0: ,Bez btedu”

I: ,Btad poza magistralg”
Z': ,Btad czasu zycia”

3: ,Przenoszenie CAN”
4: ,Btad bicia serca”

FLO

Forsowanie trybu lokalnego nO

n [T: Nieprzypisane

L I I:Wejscie cyfrowe LI1

I 2 Wejscie cyfrowe LI2

I 3: Wejscie cyfrowe LI3

I 4: Wejscie cyfrowe LI4

1 5: Wejscie cyfrowe LI5

L IG: Wejscie cyfrowe LI6

W forsowanym trybie lokalnym, listwa zaciskowa i terminal wyswietlacza odzyskujg kontrole nad
przemiennikiem.

~

—

FLOC

ybor kanalu zadawania i sterowania w forsowanym {trybie Al

lokalnym _ AIP dla ATV31++-A
Moze by¢ dostepne tylko, jezeli LAC = L3
W forsowanym trybie lokalnym, tylko zadawanie predkosci jest brane pod uwage. Funkcje PI, sumowanie
wejse, itd. nie sg aktywne.

Zobacz schematy na stronach 28 i 31.

A | I: Wejscie analogowe Al1, wejscia cyfrowe LI

2. Wejscie analogowe Al2, wejscia cyfrowe LI

3: Wejscie analogowe Al3, wejscia cyfrowe LI

F: Potencjometr (tylko przemienniki typu A), przyciski RUN/STOP

[ : Terminal zdalny: zadana LFr, strona 16, przyciski RUN/STOP/FWD/REV

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Menu wyswietlania SUP-

:

@®
) @ g | | 2)? | Podmenu

®

o ©

Parametry moga byc dostepne z pracujacym lub zatrzymanym przemiennikiem.
Na opcjonalnym terminalu zdalnym, to menu moze byc dostepne z przetacznikiem w dowolnym potozeniu.

Niektore funkcje majg liczne parametry. Dla przejrzystosci programowania i unikniecia koniecznosci przewijania przez niekonczace sie
parametry, funkcje te zostaty pogrupowane w podmenu.

Podobnie jak menu, podmenu jest identyfikowane przez mysinik po kodzie: np. I .

Kiedy przemiennik pracuje, wartoscig wyswietlang jest jeden z monitorowanych parametrow. Domyslnie, wartoscig wyswietlang jest
czestotliwost wyjsciowa do silnika (parametr rFr).

Gdy wyswietlony zostanie nowy zadany parametr monitorowania, nacisnij i przytrzymaj przycisk ,ENT” przez 2 s, aby potwierdzi¢ zmiane
parametru monitorowania i zachowa¢ go. Od tego momentu, wartos¢ tego parametru bedzie wyswietlana, gdy przemiennik bedzie
pracowat (nawet po uprzednim odfaczeniu zasilania).

Jezeli nowy wybor nie bedzie zatwierdzony dwukrotnym nacisnieciem ,ENT”, przemiennik powroci do poprzedniego parametru, po
wytaczeniu zasilania.
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Menu wyswietlania SUP-

Kod

Opis Zakres zmian

LFr

Czestotliwosc zadana do sterowania za 0 do 500 Hz
pomoca terminala wbudowanego lub terminala

zdalnego

rP I

Wewnetrzna zadana PI 0 do 100%

FrH

Czestotliwosc zadana przed rampa 0 do 500 Hz

(wartos¢ bezwzgledna)

rFr

- 500 Hz do + 500 Hz

Czestotliwosc wyjsciowa przytozona do silnika

SPd I
lub
SPd?
lub
SPd3

Wartos¢ wyjsciowa w jednostkach uzytkownika
SPd1 lub SPd2, lub SPd3 zalezg od parametru SdS, zobacz strona 19 (SPd3 w trybie
ustawien fabrycznych).

LCr

Prad silnika

OFr

Moc silnika

100% = Znamionowa moc silnika, obliczana za pomoca parametrow wprowadzonych
w menu drC-

UL n

Napiecie sieci (podaje napiecie sieci przez szyne DC, silnik pracuje lub jest zatrzymany)

EHF

Stan cieplny silnika

100% = Znamionowy stan cieplny
118% = Prog ,,OLF” (silnik przeciazony)

EHd

Stan cieplny przemiennika

100% = Znamionowy stan cieplny
118% = Prog ,OHF” (przemiennik przeciazony)

LFE

Ostatni btad

o
—
-

- : Btad sterowania hamulcem

: Konfiguracja (parametry) niepoprawna
: Konfiguracja (parametry) niewazna

: Btad komunikacyjny linii 2 (CANopen)
: Btad wstepnego tadowania kondensatora
: Btad pamieci EEPROM

: Btad zewnetrzny

: Btad wewnetrzny

: Btad 4 — 20 mA na AI3

: Brak zachowanych btedow

: Btad przepiecia szyny DC

- : Btad przetezenia

: Btad przegrzania przemiennika

- : Btad przecigzenia silnika

: Btad zaniku fazy silnika

: Btad przepigcia na zasilaniu

- : Btad zaniku fazy zasilania

5 [ F: Btad zwarcia na silniku (fazowego, doziemnego)
5 L F: Btad komunikacji Modbus

5 [0 F : Blad nadpredkosci silnika

E ~ F : Btad automatycznego dostrajania

LI 5 F : Btad podnapieciowy zasilania

~_mmmeee

M3 WM @TmT
T T T

Ot r

Moment silnika

100% = Znamionowy moment silnika, obliczany za pomoca parametrow wprowadzonych
w menu drC-.

rtH

Czas pracy ‘O do 65530 godzin

Catkowity czas pracy zasilania silnika:
0 do 9999 (godzin), a nastgpnie 10.000 do 65.53 (godzin).
Moze zostat skasowany przez parametr rPr w menu FLt- (zobacz strona 62).

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Menu wyswietlania SUP-

-

Kod

Opis

cod

Kod blokowania terminala
Umozliwia zabezpieczenie konfiguracji przemiennika za pomoca kodu dostepu.

A Uwaga: Przed wprowadzeniem kodu, nie zapomnij zanotowac go doktadnie.

0 F F: Bez kodow blokujacych dostep

- Aby zablokowac dostep, wprowadz kod (2 do 9999). Wskazanie moze byt
zwigkszane za pomocg, A . Nastepnie wcisnij ,ENT”. Na ekranie ukaze sie,On”,
wskazujac, ze parametry zostaty zablokowane.

* [0 n: Dostep jest zablokowany kodem (2 do 9999)

- Aby odblokowat dostep, wprowadz kod (zwiekszaj wskazania za pomocg A)

i nacisnij ,ENT”. Kod pozostanie wyswietlony, a dostep bedzie odblokowany az do
kolejnego wytaczenia zasilania. Dostep do parametrow zostanie zablokowany
ponownie po nastepnym zataczeniu zasilania.

- Jezeli wprowadzony jest niepoprawny kod, wskazanie zmieni sie na ,On”,

a parametry pozostang zablokowane.
+ XXXX: Dostep do parametrow jest odblokowany (kod pozostaje na ekranie).

- Aby reaktywowac blokowanie tym samym kodem, gdy parametry zostaty
odblokowane, powrd¢ do ,On” za pomoca, przycisku W a nastepnie nacisnij ,ENT”.
Na ekranie ukaze sie,On”, wskazujac, ze parametry zostaty zablokowane.

- Aby zablokowac dostep nowym kodem, gdy parametry zostaty odblokowane,
wprowadz nowy kod (zmieniaj wskazanie za pomocg A ub WV ) i nacisnij ,LENT”. Na
ekranie ukaze sig,On”, wskazujac, ze parametry zostaty zablokowane.

- Aby wyczyscic kod blokujacy, gdy parametry zostaty odblokowane, powrd¢ do
,LOFF” za pomoca przycisku W a nastepnie nacisnij ,ENT”. ,OFF” pozostanie na
ekranie. Parametry sg odblokowane i pozostang odblokowane do nastepnego
restartu.

Kiedy dostep jest zablokowany za pomocg kodu, mogg byt dostepne tylko parametry
monitorowania, tylko z czasowym wyborem wyswietlanego parametru.

EUS

Stan automatycznego dostrajania

E H L Do sterowania silnikiem jest uzywana domysina wartosc rezystancji stojana.

P E ~ d: Automatyczne dostrajanie jest zadane, ale jeszcze nie wykonane.

F - 0 L: Automatyczne dostrajanie jest w trakcie

F A 1L : Automatyczne dostrajanie byto btedne

d 0~ E : Rezystancja stojana zmierzona przez automatyczne strojenie jest uzywana do
zarzadzania przemiennikiem.

5 £ r d: Do sterowania silnikiem jest uzywana rezystancja zimnego stojana (rSC inne niz nO).

udpr

Wskazanie wersji oprogramowania sprzetowego ATV3T.
Np. 1102 = V1.1 IEO2

Funkcje wejs¢ cyfrowych

I'IA
IR
3R
I4A
ISA
IBR

~r~r~~~~

Moga, by¢ uzyte do wyswietlenia funkcji przypisanych do kazdego wejscia cyfrowego.
Jezeli zadne funkcije nie zostaly przypisane, wyswietlane jest nO. Uzyj strzatek A i W
do przewijania funkcji. Jezeli pewna liczba funkcji zostata przypisana do tego samego
wejscia, sprawdz czy sa one kompatybilne.

L I5

Moze by¢ uzyte do wyswietlenia stanu wejs¢ cyfrowych (za pomoca segmentow
wyswietlaczy: wysoki = 1, niski = 0

Stan 1

Stan 0
LIl LI2 LI3 LI4 LI5 LI6
Przyktad powyzej: LI1 i LI6 majg stan 1, LI2 do LI5 majg stan 0.

Funkcje wejsc analogowych

RI1IR
ARIZA
AR I13A

Moga, by¢ uzyte do wyswietlenia funkcji przypisanych do kazdego wejscia cyfrowego.
Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane, wy$wietlane jest nO. Uzyj strzatek A i W
do przewijania funkcji. Jezeli pewna liczba funkcji zostata przypisana do tego samego

wejscia, sprawdz czy sg one kompatybilne.
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Utrzymanie

Obstuga

Altivar 31 nie wymaga zadnej obstugi prewencyjnej. Niemniej wskazane jest, aby regularnie wykonywa¢ nastepujace czynnosci:

+ Sprawdz stan i dokrecenie potaczen.

+ Upewnij sie, ze temperatura dookota urzadzenia pozostaje na zadawalajacym poziomie, a wentylacja jest wydajna (Sredni czas zycia
wentylatorow: 3 do 5 lat w zaleznosci od warunkow pracy).

» Usuwaj kurz z przemiennika.

Wsparcie w utrzymaniu, wyswietlanie btedow
Jezeli powstaje problem podczas ustawiania lub pracy, upewnij sie, ze sa przestrzegane zalecenia zwigzane ze srodowiskiem, montazem

i podfaczeniami.

Pierwszy wykryty btad jest zachowany i wyswietlony, migajac na ekranie: przemiennik blokuje sie, a przekaznik btedu (RA-RC) otwiera
zestyk, jezeli zostat skonfigurowany dla tej funkcji.
Czyszczenie btedow

Whytacz zasilanie przemiennika przypadku niekasowalnego btedu.
Odczekaj az wyswietlacz wytaczy sie catkowicie.
Znajdz przyczyne btedow w celu usuniecia jej.

Przemiennik jest odblokowywany po btedzie przez:

+ Whytaczenie przemiennika, az do catkowitego wygasniecia wyswietlacza, a nastepnie ponowne zatgczenie go.
+ Automatycznie w przypadkach opisanych w funkcji ,automatycznego restartu” (menu FLt-, Atr = YES)

+ Wejscie cyfrowe, gdy jest ono przypisane do funkcji ,kasowania btedu” (menu FLt-, rSF = LI+)

Menu monitorowania

Stuzy do zapobiegania i znajdowania przyczyn btedow za pomoca wyswietlania stanu przemiennika i jego wartosci biezacych.

Czesci zamienne i naprawy:
Skonsultuj sie serwisem Schneider Electric.
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Bledy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Przemiennik nie startuje, brak wyswietlenia btedu

- Jezeli wyswietlacz nie zatgcza sie, sprawdz zasilanie przemiennika.

+ Przypisanie funkcji ,Zatrzymanie szybkie” lub ,Zatrzymanie wybiegiem” zapobiegnie uruchomieniu przemiennika, jezeli odpowiednie
wejscia cyfrowe nie zostajg zasilone. ATV31 wyswietli wtedy ,nSt” w trybie zatrzymania wybiegiem i ,FSt” w trybie zatrzymania
szybkiego. Jest to normalne, gdyz te funkcje sg aktywowane przez 0, wiec przemiennik zatrzyma sie bezpiecznie, jezeli przewod jest

przerwany.

- Sprawdz, czy wejscie(a) polecenia uruchamiania sg pobudzone zgodnie z wyborem trybu sterowania (parametr tCC w menu |-O-).

- Jezeli wejscie jest przypisane do funkcjitacznikow krancowych i stan tego wejscia jest 0, przemiennik moze startowac tylko przez podanie
polecenia uruchomienia w przeciwnym kierunku. (zobacz strona 58).

+ Jezeli kanat zadawania (strona 28) lub kanat sterowania (strona 29) jest przypisany do tacza Modbus lub CANopen, przemiennik
wyswietla nSt po zataczeniu i pozostaje zatrzymany az do wystania polecenia przez magistrale komunikacyjna.

Btedy, ktore nie moga by¢ kasowane automatycznie

Przyczyna btedu musi by¢ usunieta, przed kasowaniem przez wytaczenie i ponowne zataczenia zasilania.
Btedy CrF, SOF, tnF, bLF i OPF moga byt takze kasowane zdalnie przez wejscie cyfrowe (parametr rSF w menu FLt-, strona 60).

Btad

Prawdopodobna przyczyna

Srodek zaradczy

bLF
Sekwencja hamulca

+ Nieosiagniety prad zwolnienia

hamulca

Czestotliwos¢ sprzegniecia
hamulca bEn = nO
(nienastawiona), gdy logika
hamulca bLC jest przypisana.

Sprawdz podtaczenia przemiennik/silnik.

Sprawdz uzwojenia silnika.

Sprawdz ustawienie Ibr w menu FUn- (strona 54).
Przeprowadz zalecane strojenie bEn (zobacz strony 53 i 54).

CrF Btad przekaznika kontroli + Wymien przemiennik.
Obwod tadowania obcigzenia lub uszkodzenia
kondensatora rezystora tadowania.
EEF Btad pamigci wewnetrznej. + Sprawdz srodowisko (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna).
Btad EEPROM + Wymien przemiennik.
ImF Btad wewnetrzny + Sprawdz srodowisko (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).
Btad wewnetrzny + Wymien przemiennik.
ocCr Niewfasciwe parametry w menu |+ Sprawdz parametry SEt- i drC-.

Przetezenie

SEt- i drC-
Zbyt duza bezwtadnosc¢ lub
obciazenie
Zablokowanie mechaniczne

Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/obciazenia.
Sprawdz stan mechanizmu.

S5CF
Zwarcie na silniku

Zwarcie lub doziemienie na
wyjsciu przemiennika

Znaczacy prad uptywu na wyjsciu
przemiennika, gdy kilka silnikow
jest potaczonych rownolegle.

Sprawdz potaczenia kablowe miedzy przemiennikiem i silnikiem oraz
izolacje silnika.

Zredukuj czestotliwos¢ przetaczania.

Podtacz dtawiki szeregowo z silnikiem.

SO0F Niestabilnos¢ lub - Sprawd?z silnik, wzmocnienie i parametry stabilnosci.
Nadpredkose Zbyt duze napedzanie od » Dodaj rezystor hamowania.

obcigzenia - Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/obcigzenia.
EnF Silnik specjalny lub silnik, ktorego |+ Zastosuj wspotczynnik L lub P (zobacz Uft, strona 21).

Btad automatycznego
strojenia

moc hie jest odpowiednia dla
przemiennika

Silnik niepodtaczony do
przemiennika.

Sprawdz obecnost silnika podczas automatycznego dostrajania.
Jezeli uzywany jest stycznik odptywowy, zamknij go podczas
automatycznego dostrajania.
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Bledy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Btedy, ktore moga byc kasowane z funkcja automatycznego restartu, po zaniknigciu przyczyny.
Btedy te moga, byt takze skasowane przez wytaczenie i ponowne zatgczenia przemiennika lub za pomocg, wejscia cyfrowego (parametr

rSF w menu FLt-, strona 60)

Utrata sygnatu 4-20 mA

wejsciu Al3

Btad Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy

COF * Przerwanie komunikacji na + Sprawdz magistrale komunikacyjna.

Btad CANopen magistrali CANopen + QOdnies sie do specyficznej dokumentaciji produktu.
EFF + Wedtug wyboru uzytkownika + Wedtug wyboru uzytkownika

Btad zewnetrzny

LFF + Utrata zadanej 4 — 20 mA na + Sprawdz podiaczenia wejscia Al3.

ObF

Przepiecie podczas zwalniania

Hamowanie zbyt gwattowne lub
napedzanie od obcigzenia

+ Zwieksz czas zwalniania.

+ Jezeli to konieczne, zainstaluj rezystor hamowania.

+ Aktywuj funkcje brA (strona 38), jezeli jest kompatybilna
z aplikacja,.

OHF
Przegrzanie przemiennika

+ Zbyt wysoka temperatura

przemiennika

- Sprawdz obciazenia silnika, wentylacje przemiennika i
srodowisko. Przed restartem odczekaj, az przemiennik
ostygnie.

s~
[

Przecigzenie silnika

Wywotany przez przekroczenie
pradu silnika

+ Sprawdz ustawienie ItH (zabezpieczenie cieplne silnika)
(strona 16),sprawdz obcigzenie silnika. Przed restartem
odczekaj, az przemiennik ostygnie.

OFF
Zanik fazy silnika

Utrata jednej fazy na wyjsciu
przemiennika.

Otwarty stycznik odptywowy
Silnik niepodtaczony lub moc
silnika zbyt niska

Chwilowe wahania pradu silnika

+ Sprawdz podtaczenia miedzy przemiennikiem i silnikiem.

« Jezeli stycznik odptywowy jest uzywany, ustaw OPL na
OAC (menu FLt-, strona 61).

+ Proby z silnikiem o niskiej mocy lub bez silnika: W trybie
ustawien fabrycznych, wykrywanie zaniku fazy silnika jest
aktywne (OPL = YES). Aby sprawdzi¢ przemiennik
w warunkach testowych lub srodowisku pracy bez
koniecznosci zataczania silnika o tej samej mocy, co
przemiennik (szczegoblnie uzyteczne w przypadku
przemiennikdw o wysokiej mocy), wytacz wykrywanie
zaniku fazy silnika (OPL = nO).

- Sprawdz i optymalizuj parametry UFr (strona 17), UnSinCr
(strony 20) i wykonaj automatyczne strojenie z tUn
(strona 21).

Brak fazy napigcia zasilania

zasilany lub przepalony
bezpiecznik

Zanik jednej fazy

ATV31 3-fazowy uzywany

z zasilaniem jednofazowym
Niezrownowazone obciazenie

Zabezpieczenie to pracuje tylko
w obciazonym przemienniku

OosF + Zbyt wysokie napiecie zasilania |+ Sprawdz napiecie zasilania.
Przepiecie + Zakiocenia od strony zasilania
FPHF + Przemiennik niewtasciwie - Sprawdz podtaczenia zasilania i bezpieczniki

+ Skasuj.
+ Zastosuj zasilanie 3-fazowe

+ Wytacz wykrywanie btedu przez ustawienie IPL = nO
(menu FLt-, strona 61).

SLF
Btad Modbus

Przerwanie komunikacji na
magistrali Modbus

+ Sprawdz magistrale komunikacyjna.
- Odnies sie do specyficznej dokumentacji produktu.

Btedy, ktore moga byc kasowane natychmiast po zaniknieciu przyczyny.

Btad

Prawdopodobna przyczyna

Srodek zaradczy

CFF
Btad konfiguracji

Biezaca konfiguracja jest
niespojna.

+ Powro¢ do ustawien fabrycznych lub wywotaj konfiguracje
zapasowa, jezeli jest wazna. Zobacz parametr FCS w menu
I-O-, drC-, CtL lub FUn-.

CF I
Btad konfiguracji przez tacze
szeregowe

+ Niepoprawna konfiguracja

Konfiguracja zatadowana przez
facze szeregowe jest niespojna

- Sprawdz zatadowang uprzednio konfiguracje.
+ Zataduj spbjng konfiguracje.

UsF

Za niskie napiecie

Zbyt niskie napiecie zasilania
Przejsciowy zanik napigcia
Uszkodzony rezystor fadowania

+ Sprawdz wartos¢ i parametry napiecia.

« Wymien przemiennik.
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Tabela konfiguracji/nastaw

Przemiennik ATV 31
Nr ID klienta (jezeli konieczny)

Ustawienie parametru 1. poziomu

bFr
Kod Ustawienia Ustawienia klienta
fabryczne
bLFr 50
|'—‘
Settings menu |5 £ £ - ||« -
Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia
klienta klienta
ACLC |3s s rP2 |[30% %
ACZ2 5s S rP3 60% %
dEZ |5s s rP4Y [90% %
dEL |3s s 5PZ2 |(10Hz Hz
EA | |10% % S5FP3 |[(15Hz Hz
EAZ |10% % S5PY |20Hz Hz
EA3 |10% % SP5 |25Hz Hz
EAY |10% % SPBE |30Hz Hz
L5FP |OHz Hz SP1 |35Hz Hz
HS5P |bFr Hz SPH |40Hz Hz
IEH |Zaleznie od mocy A SPS |45Hz Hz
przemiennika
UFr |20% % SP I0 |50 Hz Hz
FLL |20% % SP || |55HZ Hz
SEA |20% % SP |2 |60Hz Hz
SLP |100Hz % SP I3 |70Hz Hz
IdC |0.71In(1) A SP I4 |80Hz Hz
EdLC |05s s SP IS5 |90 Hz Hz
EdL | (05s s SP IB |100 Hz Hz
S5dC [ |07In(1) A CL I [15In(1) A
EdCLZ2 (0s s CLZ [(15In(1) A
5dC 2 (05In(1) A ELS5 |0 (bezograniczenia s
czasowego)
JPF |OHz Hz r5L |0
JFZ2 |0Hz Hz UFrZ2 |20% %
JLGF |10Hz Hz FLLZ |20% %
rPLC |1 SEAZ |20% %
r IG |1/s /s SLPZ |100% Y%
FbS5 |1 FEd |bFr Hz
P IC |nO EEd |100% %
CED |In(1) A
5d5 |30
SFr |4kHz kHz

(1) In odpowiada znamionowemu pradowi przemiennika wskazanemu w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.

[ ]

Te parametry sg widoczne tylko, jesli odpowiednia funkcja zostanie wybrana w innym menu. Wiekszo$¢ moze byc¢ takze by¢

takze dostepna i ustawiana w menu konfiguracji funkgiji.

Podkreslenia wskazujg parametry ukazujace sie w trybie ustawien fabrycznych
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Tabela konfiguracji/nastaw

I —]
Menu sterowania silnika | - [ - ||l«—
Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta
bLFr- |50Hz Hz LUS |tAb
UnsS Zaleznie od mocy przemiennika \Y UF E n
Fr5 |50Hz Hz nrd |YES
n L r |Zaleznie od mocy przemiennika A SFr |4kHz kHz
n 5P |Zaleznie od mocy przemiennika RPM EFr |60Hz Hz
L O5 |Zaleznie od mocy przemiennika SrF |nO
r5C |nO
Menu we/wy | | - 7 - |l
Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta
ELLC |2C AO IE |0A
ATV31-+-A: LOC
ELCE |t do nO
rr5 |jezelitCC=2C, LI2 rl FLt
jezeli tCC = 3C, LI3
jezeli tCC = LOC: nO
CrL3 |[4mA mA rc nO
CrH3I |20 mA mA
I —]
Control menu | L1 - || >
Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta
LAC |1 LdZ |Mdb
Fr | |AH1 LLS5 |Cdl
AIP dla ATV31++:A
FrZ2 |nO CopP |nO
rFLC |Fri LCC |nO
CHCF |SIM PSE |YES
Cd Il [tEr rOt |dFr

LOC dla ATV31-+-A

I:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli odpowiednia funkcja zostanie wybrana w innym menu.
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Tabela konfiguracji/nastaw

—

Menu funkcji aplikacyjnych |F 1/ - :-< —
Kod Ustawienia Ustawienia Kod Ustawienia Ustawienia
fabryczne klienta fabryczne klienta
rPLC - rPE |Lin JOcG - JOL |JezelitCC = 2C: nO
Jezel tCC = 3C: L4
Jezel tCC = LOC: nO
EA I [(10% % JLGF [(10Hz Hz
EAZ (10% % urPd- uspP [nO
EA3 (10% % d5P [nO
EAY |10% % Str [nO
ACLC |3s S P I- P IF [nO
dEL |3s S rPL |1
rP5 |nO r IC |1
Frt |O Hz FBES |1
ACZ |5s s P IC [nO
dEZ |5s s Pr2 [nO
b-rA |YES Pr4 [nO
SECL - SEE |[Stn rPZ2 |30% %
FSE [nO rP3 |60% %
dLCF |4 rPY |90% %
dC | |nO rS5L |0
IdC |0.71In A PII [nO
EdL |05s s rP I |0% %
nSE [nO bLC- sLL [nO
AdC - AdC |YES br L |Zaleznie od mocy Hz
EJLC ] 105s S Ibr | Przemiennika
SdC | |0.7In(1) A brE |05s s
EdCL2 (0s s LEn [nO Hz
S5dCZ2 |05In(1) A LEE |05s s
SA |- SAZ |AI2 b IP [nO
SA3 |nO LC?- L2 [nO
P55 - P52 |JezelitCC=2C:LI3 LLZ (15In(1) A
Jezeli tCC = 3C: LI4
Jezeli tCC = LOC:
LI3
P54 |JezeltCC=2C:LI4 CHP - CHP |nO
Jezel tCC = 3C: nO
Jezel tCC = LOC:
Ll4
P58 [nO Un 52 |Zaleznie od mocy \
przemiennika
P5 IB |nO Fr52 |50Hz Hz
SPZ2 |[10Hz Hz nCr?2 A
5P3 |15Hz Hz n 5P g |Zaleznie odmocy obr./
przemiennika min.
SP4 |20Hz Hz cose
SP5 |25Hz Hz UFEZ |n
SPB 30 Hz Hz UF -2 [20% %
SP1 [35Hz Hz FLLZ [20% %
SPH |40Hz Hz SEAZ 20% %
SP9 |45Hz Hz SLPZ |100 Hz Hz
SP |0 |50 Hz Hz LSE - LAF [nO
SP I | |55Hz Hz LA~ [nO
SP |2 |60Hz Hz LAS [nSt
SP I3 |70Hz Hz
SP |4 |80 Hz Hz (1) In odpowiada znamiono_\_/vemu prqdoyvi_przemignnika . _
P 15 90 Hz Az ;V;l;anﬁ?e%?q?;:.w Instrukcji Uzytkowania i na tabliczce znamionowej
3P 16 100 Hz Hz I:l Te parametry sa widoczne tylko, jesli odpowiednia
funkcja zostanie skonfigurowana. Moze by¢ takze

dostepna w menu SEt-.
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Tabela konfiguracji/nastaw

Menu btedow [F [ £ -||l=

Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta
AEr~ |nO SLL |YES
EA- |5 coL |YES
r5F |nO Enl |YES
FLr |nO LFL |nO
EEF |nO LFF |10Hz Hz
EPL |YES drn |NO
oPL |YES SEP |nO
IPL |YES InH [nO
OHL |YES rPr |NnO
oLL |YES
—
Communication menu | 717 - [l«e—
Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta Kod Ustawienia fabryczne Ustawienia klienta
Add |1 bdC O |125
Ebr |19200 FLO |nO
EFO |8E1 FLOLC |AL
EEO |10s S AIP dla ATV31eeeA
AdJCO |0

:l Te parametry sg widoczne tylko, jesli funkcja zostanie skonfigurowana.
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Indeks kodow parametrow

ALCZ 38
ACLC 38
AdLC 41
AdCO 63
Add 63
Al IA 66
AIZ2A 66
A 13A 66
A0 IE 24
AEr 60
bEdLCO 63
EER 54
EEE 54
bFr 20
b IFP 54
BLLC 54
brH 38
brlL 54
brE 54
crLs 35
Cdl 34
LdZ 34
CHLCF 34
CHF 56
cLe 55
cL i 18
cod 66
cCor 35
cos 20
cosée 57
CrH3F 24
crL3 24
CEd 19
dLF 39
dC 1 39
dE 2 38
dEL 16
d0 24
drn 62
d5F 48
EFL 61
E-CO 63
EELF 61
Fkb5S 51
FLCS 22
FLL 17
FLLZ 57
FLO 63

FLOLC 63 OoFr 65 SFZ 45
FL~r 61 Ok r 65 SF3 45
Fr 33 FIC 51 SFY 45
Frco 33 F IF 51 SF5 45
FrH 65 Frd 51 SFE 45
Frb& 20 FrH 51 SF 45
Fri52? 56 F5 1B 45 SFA 45
FrkE 38 F5Z 44 5F5 45
F5E 39 P54 44 SFA 1 65
FEA 19 F5H 44 SFdZ 65
HS5F 16 F5E 35 SFd3 65
b r 54 ! 24 S5rF 22
Idr 39 = 24 SEA 17
I H 62 rFLC 34 SEAZ 57
IFL 61 rFr 65 SEF 62
IEH 16 - IG 51 SEr 48
JFZ 18 -0 35 SEE 39
JLF 46 P2 51 EA I 37
4060 46 rFP3 51 EAZ 38
dFPF 18 rPH 51 EA3 38
LALC 33 rFPL 51 ERHY 38
LHAF 58 P 52 EA- 60
LHA-r 58 P 65 EEbr 63
LAS 58 rFPr 62 ELCLC 23
LCZ 55 rFP5 38 ELE 23
LCC 35 - PE 37 EdL 39
LLr 65 rr5 23 EdL | 41
LFF 62 -5 21 EdLC~? 41
LFL 62 r5F 60 EFr 22
LFr 65 5L 52 EHA 65
LFE 65 rEH 65 EHF 65
LI IA 66 SRS 42 ELS 18
L IZ2A 66 SA3 42 EEA 19
L I3A 66 5C5 22 EED 63
L IHA 66 S5dC 1 41 ELln 21
L I5A 66 S5dC 72 41 EUS 21
L IERA 66 5d5 19 ELUS 66
L I5 66 S5Fr 22 udr 66
L5F 16 SLL 62 UF r 17
nlr 20 SLF 17 UFr~? 57
nlr 2 56 SLFZ 57 UFE 21
mrd 22 SFP IO 45 UFEZ 57
nSF 20 SP 1 45 UL nm 65
nSFPZ? 56 SFPIZ 45 Unbs 20
5k 40 SF 13 45 Urms? 56
OHL 61 SF 14 45 UsFrP 48
oLL 61 SF 15 45

OFL 61 S5F 1B 45
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Indeks funkciji

Adaptacja rampy zwalniania

Automatyczne pohamowanie pradem DC

Automatyczny restart

CANopen: Adres przemiennika

Czestotliwost pomijana

Czestotliwost przetaczania

Dziatanie Jog

Forsowanie trybu lokalnego

Funkcja poziomu dostepu

Hamowanie pradem DC przez wejscie cyfrowe

Kanaty sterowania i zadawania

Kasowanie aktualnego btedu

Lotny restart (automatycznie chwytanie na rampie wirujacego obciazenia)

2] 1818318183 13| 15| 1N 130 | 183 13| 1= 183
= [O|I®[IO] W] W[ I®|IN] || W IO =] |00

Modbus: Adres przemiennika 63
Ograniczanie pradu 18
Powrot do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracii 22
Predkosci ustalone 43
Predkos¢ +/- 47
Przekaznik r1 24
Przekaznik r2 24
Przetaczanie kanatow sterowania 35
Przetaczanie ramp 38
Przetaczanie silnikow 56
Przetaczanie sygnatbw zadajacych 34
Rampy 37
Requlator P 49
Sterowanie 2-przewodowe/3-przewodowe 23
Sterowanie automatycznym dostrajaniem silnika 21
Sterowanie hamulcem 53
Sumowanie wejst 42
Tryby zatrzymania 39
Wentylacja przemiennika 5

Wybor stosunku napiecie/czestotliwose 21
Wyiscie analogowe/cyfrowe AOC/AQV 24
Zabezpieczenie cieplne przemiennika 5

Zabezpieczenie cieplne silnika 6

Zabezpieczenie cieplne silnika — maks. prad cieplny 16
Zataczenie drugiego ograniczenia pradu 55
Zapamietanie konfiguracii 22
Zarzadzanie tacznikami drogowymi 58
Zatrzymanie szybkie przez wejscie cyfrowe 39
Zatrzymanie wybiegiem przez wejscie cyfrowe 40
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Schneider Electric Polska Sp. z o.0.
ul. kubinowa 4a, 03-878 Warszawa
Centrum Obstugi Klienta:

0801 171 500, (0 prefiks 22) 511 84 64,

http://www.schneider-electric.pl

KATIU85314

Poniewaz normy, dane techniczne oraz sposéb funkcjonowania i uzytkowania
naszych urzadzen podlegajg cigglym modyfikacjom, dane zawarte w niniejszej
publikacji stuzg jedynie celom informacyjnym i nie mogg by¢ podstawg roszczen

prawnych.

Dystrybutor:

czerwiec 2004
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